MAVIC PRO

Quick Start Guide

Kurzanleitung

Guia de inicio rapido

Guide de démarrage rapide

Guida di avvio rapido

Snelstartgids

Guia de Inicio Rapido

KpaTkoe pyKOBOACTBO MOAb30BaTeAst

V1.4

ciyp






Contents

Quick Start Guide

Kurzanleitung

Guia de inicio rapido

Guide de démarrage rapide

Guida di avvio rapido

Snelstartgids

Guia de Inicio Rapido

KpaTkoe pyKOBOACTBO MOAb30BaTeAs!

22

32

42

52

62

72



Aircraft

The DJI™ MAVIC™ Pro is DJI's smallest flying camera, featuring a fully stabilized
camera, Intelligent Flight Modes and Obstacle Avoidance inside a revolutionary
folding design. It captures 4K videos and 12 megapixel photos, and is capable
of both ActiveTrack™ and TapFly™ making complex shots effortless.

Mavic Pro boasts a maximum flight speed of 40 mph (65 kph) and a maximum

flight time of 27 minutes™.

1. Gimbal and Camera 9. Link Button

2. Downward Vision System 10. Linking Status Indicator

3. Forward Vision System** 11. Camera Micro SD Card Slot
4. Micro USB Port 12. Control Mode Switch

5. Motors 13. Intelligent Flight Battery

6. Front LEDs 14. Battery Level LEDs

7. Propellers 15. Power Button

8. Antennas 16. Aircraft Status Indicator

affected by surrounding conditions. Read the Di
Guidelines and watch the tutorial in the DJI GO™ 4 app or on the Official DJI w
hitpz/Avww.dji.com/mavic
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r and Safety
e to learn more.




Remote Controller

Built into the Remote Controller is DJI's latest long-range transmission technology
OCUSYNC™, offering a maximum transmission range of 4.3 mi (7 km). An on-
board LCD screen keeps you updated on aircraft data, and video from the
aircraft to the DJI GO 4 app on your mobile device at up to 1080p at close range,
and 720p at longer ranges. The Mavic Pro can also be flown by phone only.
Maximum run-time: 2.5 hours*

LCD Screen

5D Button

Control Sticks
Antennas

Power Button

Flight Mode Switch
Mobile Device Clamp
USB Port

. Flight Pause Button
0. RTH Button

SO@®NO O MWD

11. Gimbal Dial

12. Camera Settings Dial

13. Record Button

14. Shutter Button

15. Power Port (Micro USB)
16. C1 Button (customizable)
17. C2 Button (customizable)

ble to reach its maximum

jon distance (FCC) in a wide open
lagnetic Interferenc nd t:

bout 400 feet (120 my
ratory environment, only for your reference.

titude

The maximum run-time is tested under



1. Download the DJI GO 4 App and Watch
the Tutorial Videos
Search for ‘DJI GO 4' on the App Store or Google Play, or scan the QR

code to download the app on your mobile device. Watch the tutorial videos
at www.dji.com or in the DJI GO 4 App.

DJI GO 4 app and more information

* DJI GO 4 supports i0S 9.0 (or later) or Android 4.4 (or later).

2. Check the Battery Levels

Lowe— Battery Level - High HHT IIISID FIEIT

i
@ @ ',C’);O Battery Level: 100%

Press once to check the battery Press once to check the battery level
level. Press once, then again on LCD screen. Press once, then
and hold to turn on/off. again and hold to turn on/off the

remote controller.



3. Charge the Batteries

Remove Intelligent Flight Battery

-
Power O% Charge Time: Charge Time:

100 - 240V ~1 hour 20 minutes ~2 hours

\\ B

Place one end of the RC
Unfold the antennas and  cable to the end of the slot
the mobile device clamp.

Lightning connector cable (Connected)
and Standard Micro USB connector
cable included. Use as appropriate.

H & USB Type-C connector cable is
included. Optional Reverse Micro USB
Strong Weak connector cable is available.

the RC cable.
ype-C RC cable. Refer to

* Choos:
* The RC cable slider must be replac
the User Manual for RC Cable connection

n appropriate RC cable. Do not t
ced




5. Prepare the Aircraft

o
\/\ 'S
N

Marked Unmarked

Remove the gimbal  Match propellers to motors Press the propeller
clamp from the down firmly and rotate
camera in the lock direction

Unfold the front arms Unfold the rear arms
and the propellers and the propellers Unfolded

A « Unfold the front arms and the propellers before the rear ones. All arms and
propellers must be unfolded before takeoff
« The gimbal cover s used to protect the gimbal. Remove it when necessary.

6. Prepare for Takeoff

DJIGO 4
App

Power on the Power on the aircraft Launch the DJI GO 4 app
remote controller

)’ Use your DJI account to activate the aircraft. Activation requires an internet
< connection.
Internet

* The Mavic Pro can be controlled using the Remote Controller or Virtual Joysticks.
Select control modes by toggling the Control Mode Switch. Only toggle this switch
when the aircraft is powered off.



7. Flight

The default flight control is known as Mode 2. The left stick controls the
aircraft's altitude and heading, while the right stick controls its forward,
backward, left and right movements. The gimbal dial controls the
camera's tilt.

Left Stick

Ur

Down

Before taking off, make sure the Aircraft

Status Bar in the DJI GO 4 app or on
the Remote Controller LCD screen
displays '‘Ready to Go'.

Combination stick
command to start/stop OR O
aA K K |

the motors.

y N Left stick down (slowly) until
@ you touch the ground
@ Left stick up (slowly) Hold a few seconds to stop

to take off A 4 the motors

n * The motors can only be stopped mid-flight when the flight controller detects critical
error.



* Controlling flight with Virtual Joysticks on your mobile device via Wi-Fi

it DJIGO 4 = 2+
Ao O

1. Toggle the Control Mode Switch to turn on Wi-Fi

2. Power on the aircraft

3. Launch the DJI GO 4 app and tap the icon on the top right of your screen,
then scan the Wi-Fi QR Code on the front arm to start connection

4. Tap Auto Takeoff

5. Fly the aircraft with touch control

A «Turn on your mobile device's Wi-Fi and enter the Wi-Fi password shown on the front
arm to connect to the Mavic network if for any reason you cannot scan the QR code.
When using Wi-Fi in a wide open area with no Electro-Magnetic Interference,
transmission distance is approximately 262 ft (80 m) at an altitude of 164 ft (50 m).
« The Wi-Fi frequency of your mobile device can be set to 2.4 Ghz or 5 Ghz. Set
your Wi-i to 5 Ghz for less interference. Once connected to the Mavic Pro, you
can change your Wi-Fi password or reset your Wi-Fi connection. (Refer to the User
Manual for more information)

*Inthe DJI GO 4 App

‘ =
> b

Ge

Auto Takeoff Auto Landing Return-to-Home (RTH)
[ N
() ./

ActiveTrack TapFly Normal

A * Watch the tutorial in the DJI GO 4 app or on the Official DJI website to learn more.
« Aways set an appropriate RTH altitude before takeoff. When the aircraft is returning
to the Home Point, you should guide it with the control sticks.



8. Fly Safe

e 7N - % >

Fly in Open Areas  Strong GPS Signal Maintain Line  Fly Below
of Sight 400 feet (120 m)

Avoid flying over or near obstacles, crowds, high voltage power lines,
trees or bodies of water.

DO NOT fly near strong electromagnetic sources such as power lines
and base stations as it may affect the onboard compass.

i

DO NOT use the aircraft in adverse weather conditions such as rain,
snow, fog and wind speeds exceeding 10 m/s or 22 mph.

S \FT/ ® No Fly Zone

Stay away from the rotating propellers Leam more at:
and motors. http:/Alysafe.dji.comino-fly

It's important to understand basic flight guidelines, for the safety of
both you and those around you. Don't forget to read the Disclaimer
and Safety Guidelines.




Specifications

* Aircraft

Weight

Weight (including gimbal cover)
Max Ascent Speed

Max Descent Speed

Max Speed

Max Service Ceiling Above Sea Level
Max Flight Time

Max Hovering Time

Max Flight Distance

Operating Temperature
Satelite Positioning Systems
Operating Frequency

Transmitter Power (EIRP)

* Gimbal
Controllable Range

= Forward Vision System
Sensing Range

Operating Environment

* Downward Vision System
Velocity Range
Altitude Range
Operating Range
Operating Environment

* Camera
Sensor

Lens

1SO Range
10

1.621bs (734 g)

1.64 Ibs (743 g)

16.4 1t/s (5 m/s) in Sport Mode

9.8 ft/s (3 m/s)

40 mph (65 kph) in Sport Mode without wind

16404 feet (5000 m)

27 minutes (0 wind at a consistent 15.5 mph (25 kph))

24 minutes (0 wind)

8mi (13 km, 0 wind)

32°t0 104° F (0° to 40° C)

GPS/GLONASS

FCC:  2.4-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;
5.725-5.850 GHz

CE:  2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

SRRC: 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5.2 GHz

FCC: <23 dBm

5.8 GHz

FCC: <23 dBm; CE: <13 dBm; SRRC: <23 dBm

Pitch: -80° to +30°,
Roll: 0°or 90° (Horizontally and vertically)

Precision measurement range:
2{t(0.7 m)to 49 ft (15 m)

Detectable range: 49 ft (15 m) to 98 ft (30 m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (lux
> 15)

< 22.4 mph (36 kph) at 6.6 ft (2 m) above ground
1-43feet (0.3- 13 m)

1-43feet (0.3-13m)

Surfaces with a clear patterns and adequate lighting
(lux > 15)

1/2.3" CMOS, Effective pixels:12.35 Megapixels
(Total pixels: 12.71 M)

78.8° FOV, 28mm (35mm format equivalent) f/2.2
Distortion <1.5%, Focus from 0.5m to e

100 - 3200 (video), 100 - 1600 (photo)



Electronic Shutter Speed
Max Image Size
Siill Photography Modes

Video Recording Modes

Video Storage Bitrate
Supported File Systems
Photo

Video

Supported SD Cards

* Remote Controller

Operating Frequency
Max Transmission Distance

Operating Temperature
Battery

Transmitter Power (avg. EIRP)
Operating Voltage

Supported Mobile Device Size

* Charger
Voltage
Rated Power
* Intelligent Flight Battery
Capacity
Voltage
Battery Type
Energy
Net Weight
Charging Temperature Range
Max Charging Power

85101/8000s
4000x3000

Single shot

Burst shooting: 3/5/7 frames

Auto Exposure Bracketing (AEB)

3/5 bracketed frames at 0.7EV Bias
Interval

HDR

C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2720x1530 24/25/30p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/96p
HD:  1280x720 24/25/30/48/50/60/120p
60 Mops

FATS2 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)

JPEG, DNG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™. Max capacity: 64 GB
Class 10 or UHS-1 rating required

2.4 GHz to 2.4835 GHz

FCC: 4.3 mi (7 km); CE: 2.5 mi (4 km); SRRC: 2.5 mi (4 km)
Unobstructed and free of interference

32°t0 104° F (0° to 40° C)

2970 mAh

FCC: = 26 dBm; CE: < 20 dBm; SRRC: <20 dBm
950mA @ 3.7V

Thickness supported: 6.5 - 8.5 mm,

Max length: 160 mm, Supported USB port types: Micro
USB (Type-B), USB Type-C™

13.05V
50w

3830 mAh
114V

LiPo 38

436Wh

Approx. 0.5 Ibs (240 g)
41°10104° F (5°10 40° )
100 W

For more information, read the User Manual

hitp/www.diji.com/mavic

3 This content is subject to change without prior notice.

MAVIC and OCUSYNC are trademarks of DJI
Copyright © 2017 DJI All Rights Reserved

Designed by DJI
Printed in China.
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Fluggerat

Der DJI™ MAVIC™ Pro ist ein tragbares Fluggerat mit einer revolutionaren
Klappkonstruktion. Dank seiner intuitiven, durch intelligente Geréte gesteuerten
Bedienung und der durch einen Gimbal stabilisierten Kamera ist das Aufnehmen von
4K-Video oder 12-Megapixel Teilen und GenieRen so einfach wie nie zuvor. Mit TapFly™
und ActiveTrack™ kénnen Sie zu einem beliebigen auf lhrem Gerat sichtbaren Punkt
fliegen oder mihelos ein sich bewegendes Objekt fixieren.

Der Mavic Pro besticht durch eine maximale Fluggeschwindigkeit von 65 km/h und eine
maximale Flugzeit von 27 Minuten.

O " mmm

|5 o=
1. Gimbal und Kamera 10. VerknUpfungsstatusanzeige
2. Untere Ansicht 11. Schiitz fir die Micro-SD-Karte
3. Vorwérts-Ansicht™ 12. Steuerungsmodusschalter
4. Micro-USB-Anschluss 13. Intelligent Flight Battery
5. Motoren 14. Akkuladezustands-LED
6. Vordere LEDs 16. Ein/Aus-Taste
7. Propeller 16. Statusanzeige des Fluggerats
8. Antennen

9. Koppeltaste

* Maximale Flugzeit wurde ohne Wind und bei einer konstanten Geschwindigkeit von 25 kmh getestet

** Die Leistung der Vorwéirts-Ansicht ist von den duBeren Bedingungen abhéngig. Naheres erfahren Sie
im Haftungsausschluss und den Sicherheitsvorschriften und in den Tutorials in der ,DJI GO™ 4“-App
oder auf der offiziellen DJI-Website.
http//www.dji.com/mavic

12



Fernbedienung

In die Fernbedienung integriert ist die aktuelle Weitbereichsiibertragungstechnologie
OCUSYNC™ von DJI, die ein Steuern des Fluggeréts bis in eine Entfernung von 7 km
bei gleichzeitiger Live-HD-Ubertragung von der Mavic-Kamera tiber die ,DJI GO 4“-
App ermdglicht. Auf dem LCD-Bildschirm werden wahrend des Fluges fortlaufend
Aktualisierungen angezeigt, und die Mobilgerdteklammer hélt das Mobilgerat bei der
Verwendung sicher und fest.

Maximale Betriebszeit: 2,5 Stunden*

1. LCD-Bildschim

2. 5D-Taste

3. Steuerhebel

4. Antennen

5. Ein/Aus-Taste

6. Flugmodusschalter
7. Mobilgerateklammer
8. USB-Anschluss

9. ,Flight-Pause“-Taste
1

0. Rickkehrtaste

11. Gimbal-Rédchen

12. Kamerarédchen

13. Videotaste

14. Fototaste

15. Netzanschluss (Micro-USB)
16. C1-Taste (benutzerdefinierbar)
17. C2-Taste (benutzerdefinierbar)

* Die Fernbedienung erreicht Ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) auf offenem Geldnde ohne
elektromagnef torquellen und bei einer Flughthe von ca. 120 Metern.
Die maximale Betriebszeit wurde unter Laborbedingungen gef

t und dient nur zur Referenz.




1. ,,DJI GO 4“-App herunterladen und

Video-Tutorials ansehen

Suchen Sie im App Store oder auf Google Play nach ,DJI GO 4, oder
scannen Sie den QR-Code, um die App auf Ihr Mobilgerat herunterzuladen.
Die Video-Tutorials finden Sie auf www.dji.com oder in der ,DJI GO 4“-App.

,DJI GO 4“-App und weitere Informationen

* DJI GO 4 wird auf iOS 9.0 (oder hoher) sowie Android 4.4 (oder héher) unterstiitzt.

2.

Den Akkuladezustand priifen

Niedrig @— Akkuladezustand =% Hoch qH T ll E‘II_: Fl[ lT

Y A
@ @',@*O Akkuladezustand: 100%

Driicken Sie die Taste einmal, um den Akku- Driicken Sie die Taste einmal, um den

Ladezustand zu tiberpriifen. Driicken Sie die Akkuladezustand auf dem LCD-Bildschirm
Taste noch einmal, und halten Sie sie gedrtickt, 2zu Uberpriifen. Driicken Sie die Taste noch
um das Geréat ein-/auszuschalten. einmal, und halten Sie sie gedrlickt, um die

Fermbedienung ein-/auszuschalten.



3. Akkus aufladen

Steckdose Ladezeit: Ladezeit:

100-240V ca. 1 Std. 20 Minuten ~ 2 Stunden

Stecken Sie ein Ende
des RC-Kabels in das

Klappen Sie die Antennen und die Ende des Schitzes an der
Mobigeréitekiammer aus Fernbedienung ein.
Lightning-Kabel (angeschiossen) und
Standard-Micro-USB-Kabel sind im
Lieferumfang enthalten. Je nach Bedarf

u u verwenden.

USB Typ-C Kabel inklusive. Optionales
stark schwach reversibles Micro-USB-Kabel verfiigbar.

® Wahlen Sie ein geeignetes RC-Kabel. Achten Sie darauf, dass das RC-Kabel nicht
verdreht wird!

* Der RC Kabel-Schieber muss bei der Nutzung des USB Typ-C Kabels ersetzt werden.
Genauere Informationen hierzu finden Sie in der Bedienungsanieitung im Abschnitt ,RC-
Kabel".

15



5. Fluggerét vorbereiten

o,
\/\ 'S
N

Markiert  Nicht markiert Dricken Sie den
Entfernen Sie die Propeller den Motoren Propeller herunter, und
Gimbal-Klemme von  zuordnen drehen Sie ihn in die
der Kamera Verriegelungsrichtung

Klappen Sie die vorderen  Klappen Sie die vorderen
Arme und die Propeller aus  Arme und die Propeller aus Ausgeklappt
A © Klappen Sie die vorderen Arme und die Propeller aus, bevor Sie die hinteren

ausklappen. Vor dem Losfliegen mussen alle Arme und Propeller ausgeklappt sein.
* Der Gimbal-Deckel dient zum Schutz des Gimbals. Entfernen Sie ihn gegebenentalls.

6. Auf den Start vorbereiten

DJIGO 4
App

Einschalten der Einschalten des Starten der ,DJI GO 4“-App
Fernbedienung Fluggeréats

J

Internet

Verwenden Sie Ihr DJI-Konto, um das Fluggerat zu aktivieren. Fir die Aktivierung
wird eine Internetverbindung bendtigt.

A © Der Mavic Pro kann mit der Fernbedienung oder mit virtuellen Joysticks gesteuert werden.
Durch Umschalten des Steuerur halters kinnen Sie den Steuerungsmodus
entsprechend auswahien. Schalten Sie diesen Schalter nur um, wenn das Fluggerat
ausgeschaltet ist




7. Flug

Die Standard-Flugsteuerung wird als Modus 2 bezeichnet. Mit dem linken
Steuerhebel steuern Sie die Hohe und Flugrichtung des Fluggeréts, und mit
dem rechten Steuerhebel steuern Sie ihre Vorwarts-, Riickwérts-, Links- oder
Rechtsbewegung. Mit dem Gimbal-Rédchen wird die Neigung der Kamera
verstellt.

Linker Hebel

Stellen Sie vor dem Losfliegen sicher, dass
die Fluggerét Statusanzeige in der ,DJI GO Ready to Go (GPS)
1

4“-App oder auf dem LCD-Bildschirm der

Fernbedienung den Status ,Ready to Go* '_‘ll L |‘ f D |_'[L1
anzeigt.

Hebelkombination zum

Ein-/Ausschalten der OPER s

Motoren ¥4 K | 4 b |

Driicken Sie den linken Hebel

VN nach unten (langsam), bis das
Linken Hebel langsam Fluggerét den Boden bertihrt.

@ nach oben bewegen, Einige Sekunden halten, um die
um zu starten L 4 Motoren auszuschalten

n * Die Motoren kénnen wahrend des Fluges nur gestoppt werden, wenn der Flugcontroller
einen kritischen Fehler erkennt.

17



« Steuern des Fluges mit virtuellen Joysticks auf Ihrem Mobilgerét Giber WLAN

,DJIGO 4~ = 2+

App O
1. Schalten Sie die Steuerungsmodusschalter um, um WLAN einzuschalten
2. Einschalten des Fluggeréts

3. Starten Sie die ,DJI GO 4“-App und bertihren Sie das Symbol oben rechts
auf lhrem Bildschirm. Scannen Sie dann den WLAN-QR-Code auf dem
vorderen Tréger, um die Verbindung herzustellen.

4. Tippen Sie auf ,Auto Takeoff*

5. Fliegen des Fluggerats mit Tippsteuerung

A Wenn Sie den QR-Code nicht scannen kénnen, schalten Sie das WLAN lhres
Mobigerats ein, und geben Sie das auf dem vorderen Tréger abgebidete WLAN-

Passwort ein, um die Verbindung zum Mavic-Netzwerk herzustellen,

« Bei Verwendung von WLAN in offenem Geléinde ohne elektromagnetische Stdrungen
ist die Ubertragungsreichwete etwa 80 m bei einer Flughshe von 50 m.

« Die WLAN-Frequenz Ihres Mobilgeréts kann auf 2,4 GHz oder 5 GHz eingestellt werden,
Stellen Sie Ihr WLAN auf 5 GHz ein, um Interferenzen gering zu haiten. Sobald eine
Verbindung zum Mavic Pro hergestelt ist, kinnen Sie Ihr WLAN-Passwort andern,
oder Ihre WLAN-Verbindung zuriicksetzen. (Eine ausfiihriiche Beschreibung finden
Sie in der Mavic Pro-Bedienungsanleitung)

«In der ,DJI GO 4“-App

‘ =
O O

Ge

Automatisches Automatisches Ruickkehrfunktion
Starten Landen (RTH)
o D

. .
o ./
ActiveTrack TapFly

Normal

A © Naheres erfahren Sie im Tutorialin der ,DJI GO 4-App oder auf der offizielen DJ-Website.
© Stellen Sie immer eine groBzligige Hohe fir die Riickkehrfunktion ein. Wenn des Fluggerét
2um Startpunkt zurlickkehrt, solten Sie es mit den Steuerhebeln korrigieren, falls notig



8. Sicher fliegen

W

Nur in offenen Starkes Sichtkontakt  Unter
Bereichen fliegen GPS-Signal behalten 120 m bleiben

(teq)
£

Uber- und umfliegen Sie Hindernisse, Menschenmengen, Hochspannungsleitungen,
Béume und Gewasser stets mit ausreichendem Sicherheitsabstand.

Fliegen Sie NICHT nicht in die Nahe elektromagnetischer Quellen (z. B.
Hochspannungsleitungen, Basisstationen), da die Funktion des Bordkompasses
dadurch gestért werden kann.

®9©<§>%i@>

Fliegen Sie nicht bei widrigem Wetter (z. B. Regen, Schnee, Nebel oder
Windgeschwindigkeiten tiber 10 mvs).

® \FT/ ® Flugverbotszone

Halten Sie ausreichend Abstand zu den Mehr Informationen:
drehenden Propellern und Motoren. http:/flysafe.dji.com/no-fly

Um Ihre eigene Sicherheit und die

der Menschen in Ihrer Umgebung zu
gewshrleisten, ist es wichtig, dass Sie die ndtigen Grundregeln kennen. Lesen Sie

sich den # und die Sic iften durch.




Technische Daten

* Fluggerat
Gewicht
Gewicht
(einschiieBlich Gimbal-Deckel)
Max. Steiggeschwindigkeit
Max. Sinkgeschwindigkeit
Max. Fluggeschwindigkeit
Dienstgipfeldhe tiber N.N.
Max. Flugzeit
Max. Flugzeit
Max. Reichweite
Betriebstemperatur
Satellitengestiitzte
Posttionsbestimmungssystem
Betriebsfrequenz

Strahlungsleistung (EIRP)

* Gimbal
Kontroliierter Bereich

* Vorwarts-Ansicht

Hinderniserfassungsbereich
Betriebsumgebung

* Untere Ansicht
Positionsbestimmungssystem
Geschwindigkeitsbereich
Hohenbereich
Betriebsbereich
Befriebsumgebung

* Kamera
Sensor

Objektiv

1SO-Bereich

Belichtungszeit

Max. BildgroBe
20

7349
7439

5 m/s im Sport-Modus

3m/s

65 km/h im Sport-Modus ohne Wind

5.000 m

27 Minuten (Ohne Wind bei konstant 25 km/h)
24 Minuten (bei Windstille)

13 km (bei Windstile)

0 bis 40°C (32 bis 104°F)

GPS/GLONASS

FCO: 2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

CE:  2,4-2.4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

SRRC: 2,4-2.4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

24GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

52GHz

FCC: <23 dBm

58 GHz

FCG: <23 dBm; CE: <13 dBm; SRRC: <23 dBm

Nickachse: -90° bis +30°
Wanken: 0°oder 90° (horizontal und vertikal)

Prazisionsmessentfernung: 0,7 m bis 15 m
Erfassungsreichweite: 15 m bis 30 m

Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender
Beleuchtung (Lux > 15)

= 36 km/h bei 2 m Uber dem Boden

0,3bis 13m

0,3 bis 13m

Oberfiachen mit deutiichen Konturen und ausreichender
Beleuchtung (Lux > 15)

1/2,3" CMOS, Pixel effektiv:12,35 Megapixel

(Pixel gesamt: 12,71 MP)

Sichtfeld 78,8°, 28 mm (entspricht 35-mm-Format), /2.2
Verzerrung < 1,5 %, Fokus von 0,6 m bis e

100 - 3200 (Video), 100 - 1600 (Foto)

8 s bis 1/8000 s

4000x3000



Fotomodi

Videoaufnahmemodi

Bitrate des Videospeichers
Unterstiitzte Dateisysteme
Foto

Video

UnterstUtzte SD-Speicherkarten

* Fernbedienung
Betriebsfrequenz
Sendereichweite

Betriebstemperatur
Alku

Strahlungsleistung (avg. EIRP)
Betriebsspannung
Unterstiitzte MobilgerategroBe

* Ladegerét
Spannung
Nennleistung

* Intelligent Flight Battery
Kapazitat
Spannung
Akkutyp
Energie
Nettogewicht
Ladetemperatur
Max. Ladeleistung

Einzelaufnahme

Serienbildaufnahme: 3/5/7 Bilder
Belichtungsreihe:

3/5 fokussierte Frames bei Blendendffnung 0,7
Intervall

C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2720x1530 24/25/30p

FHD: 19201080 24/25/30/48/50/60/96p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p
60 Mo/s

FATS2 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)

JPEG, DNG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™. Max. Speicherkapazitat: 64 GB
Klasse 10 oder UHS-1

2,4 GHz bis 2,4835 GHz

FCGC-konform: 7 km; CE-konform: 4 km; SRRC-konform:
4 km ohne Hindernisse und strungsfrei

0 bis 40°C (32 bis 104°F)

2970 mAh

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
950 mA bei 3,7 V

Unterstitzte Dicke 6,5 - 8,5 mm,

Max. Lange: 160 mm

Unterstiitzte USB-Porttypen Lightning,
Micro-USB (Typ B), USB Typ C

13,05V
50 W

3830 mAh
1,4V

LiPo 38
43,6 Wh
Etwa240g
5°bis 40 °C
100W

Néhere
hitp/www.dji.com/mavic

finden Sie in der Bedier

3 Der Inhalt kann jederzeit unangekiindigt geéndert werden.

MAVIC ist eine Marke von DJI.

Copyright © 2017 DJI Alle Rechte vorbehalten

Konzept: DJI.
Gedruckt in China.
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Aeronave

EI DJI™ MAVIC™ Pro es una aeronave portatil con un disefio plegable
revolucionario. Su camara con estabilizador e intuitivos controles mediante
dispositivo inteligente permiten captar videos en 4K o fotos de 12 megapixeles
de asombrosa calidad que se pueden compartir facilmente. Utilice TapFly™ y
ActiveTrack™ para volar a cualquier lugar visible en el dispositivo, o seguir sin
esfuerzo un objetivo movil.

El Mavic Pro alcanza una velocidad de vuelo maxima de 65 km/h (40 mph) y
un tiempo méximo de vuelo de 27 minutos*.

o -
Lm 0 gnj

1. Estabilizador y camara 9. Botdn de vinculacion

2. Sistema de vision inferior 10. Indicador de estado de vinculacién

3. Sistema de vision frontal™ 11. Ranura para tarjeta MicroSD de la camara

4. Puerto MicroUSB 12. Interruptor de modo de control

5. Motores 13. Bateria de vuelo inteligente

6. Indicadores LED delanteros 14. Indicadores LED de nivel de bateria

7. Hélices 15. Boton de encendido

8. Antenas 16. Indicador de estado de la aeronave

* El tiempo méximo de vuelo se determin en ausencia de viento a una velocidad sostenida de
25 km/h (15,5 mph).

ema de Vis ntal se ve afectado por las condiciones del entorno. Lea la Renuncia de

onsabilidad y las Directrices cion DJIGO™ 40 enel
sitio web oficial de DJI para obtener més informacion. http2/Awww.dji.com/mavic
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Control remoto

El control remoto integra la Ultima tecnologia de transmisién de largo alcance
OCUSYNC™ de DJI, que permite controlar la aeronave a una distancia de
hasta 7 km (4,3 mi) proporcionando una vista en directo en HD directamente
desde la camara de Mavic a través de la aplicacion DJI GO 4. La pantalla
LCD muestra informacién durante el vuelo y la abrazadera para dispositivo
movil sujeta con seguridad su dispositivo mévil mientras lo utiliza.

Tiempo de funcionamiento maximo: 2,5 horas™

Pantalla LCD

Botén 5D

Palancas de control
Antenas

Botén de encendido
Conmutador de modo de vuelo
Abrazadera para dispositivo mévil
Puerto USB

9. Botén de pausa durante vuelo

10. Boton RTH

ONO O A WN

Plegado

11. Dial del estabilizador

12. Selector de configuracién de la
camara

13. Botén de grabacion

14. Boton del obturador

15. Puerto de alimentacion
(Micro-USB)

16. Boton C1 (personalizable)

17. Botén C2 (personalizable)

de

P
referencia para el




1. Descargue la aplicacién DJI GO 4 y vea
los videotutoriales
Busque 'DJI GO 4" en el App Store o en Google Play, o escanee el

codigo QR para descargar la aplicacion en su dispositivo movil. Vea los
videotutoriales en www.dji.com o en la aplicacion DJI GO 4.

Aplicacién DJI GO 4 y mas informacion

* DJI GO 4 es compatible con iOS 9.0 (o posterior) o Android 4.4 (o posterior).

2. Compruebe el nivel de bateria

Bajo @— Nivel de bateria — Alto o7 o orT

S EITI {0y B |
@ @ ’,’O\‘O Nivel de bateria: 100%

Pulse una vez para comprobar Pulse una vez para comprobar el nivel

el nivel de bateria. Pulse una de bateria en la pantalla LCD. Pulse

vez, después otra y mantenga una vez, después otra y mantenga

pulsado para encender o pulsado para encender o apagar el

apagar. control remoto.



3. Cargue las baterias

Toma de alimentacion Tiempo de carga: Tiempo de carga:
100-240V ~1horay 20 minutos ~ ~2 horas

4. Prepare el control remoto

‘\ /'

il \ H
[ gl
Coloque un extremo del cable

de RC en el extremo de la

Despliegue las antenas

y la abrazadera para ranura del control remoto.

dispositivo movil Se incluye cable con conector Lightning
(conectado) y cable con conector
Micro USB estandar. Utilizar seguin
Q corresponda.
Cable conector USB C incluido. Cable

Intensa Débil conector Micro USB inverso opcional

disponible.

able RC.

able si se utiliza un cableRC USB C. Consulte
en el manual del usuario los detalles de la conexion del cable del control remoto,

* Elfja un cable RC apropiado. No tuerza
* Se debe reemplazar el deslizador del ¢
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5. Prepare la aeronave

o‘ 'S
vz
@
Marcado Sin marcar Presione la hélice hacia
Retire de la cdmara  Empareje las hélices con  abajo firmemente y
la abrazadera del los motores girela en la direccion de
estabilizador. bloqueo.

Despliegue los brazos Despliegue los brazos
y hélices frontales y hélices posteriores Desplegado

« Despliegue los brazos y hélices frontales antes que los posteriores. Todos los
brazos y hélices deben estar desplegados antes del despegue.
« La cubierta del estabilizador se usa para protegerlo. Retirela cuando sea preciso.

6. Preparese para el despegue

DJIGO 4
App
Encienda el Encienda la Abra la aplicacion
controlador remoto aeronave DJIGO 4

@' Utilice su cuenta DJI para activar la aeronave. La activacion requiere una
% cconexion a Internet.
Internet

« El Mavic Pro se puede controlar con el control remoto o los joysticks virtuales.
A Seleccione los modos de control conmutando el interruptor de modo de control
Accione este interruptor solamente cuando la aeronave esté apagada.
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7. Vuelo

El control de vuelo predeterminado se conoce como Modo 2. La palanca
izquierda controla la altitud y la direccion de la aeronave, mientras que

la derecha controla los movimientos hacia delante, atras, izquierda y
derecha. El selector del estabilizador controla la inclinacion de la camara.

Palanca izquierda

Palanca derecha

Antes de despegar ,aseglrese de que

la barra de estado de la aeronave en la
aplicacion DJI GO 4 o la pantalla LCD

del control remoto muestra el mensaje IRy }' rIuT

"Ready to Go"

Comando de
combinacién de @ @ O bien @ @
palancas para arrancar/ M M M o
detener los motores.

y N Palanca izquierda abajo
Palanca izquierda arriba @ (despacio) hasta tocar suelo
@ (despacio) Mantenga unos segundos
para despegar v para detener los motores

n * Los motores solo se pueden detener en pleno vuelo cuando el controlador de vuelo
detecta un error critico,
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« Control de vuelo con joysticks virtuales en su dispositivo movil
mediante Wi-Fi
ik, Aplicacion 4,?\ 2+
DJIGO 4 SO

1. Accione el interruptor de modo de control para activar el Wi-Fi

2. Encienda la aeronave

3. Abra la aplicacion DJI GO 4, toque el icono de la parte superior
derecha de la pantalla, y escanee el cédigo QR del brazo delantero
para iniciar la conexion Wi-Fi.

4. Toque Auto Takeoff

5. Vuele la aeronave usando el control tactil

A « Encienda el Wi-Fi de su dispositivo movil e introduzca la contrasefia de Wi-Fi
mostrada en el brazo delantero para conectarse a la red Mavic si por algin motivo
no puede escanear el codigo QR
« Cuando utiice Wi-Fi en una zona al aire liore sin interferencia magnética, la distancia de
transmision seré de aproximadamente 80 m (262 pies) a una alltud de 50 m (164 pies).
« La frecuencia de Wi-Fi de su dispositivo movil se puede establecer en 2.4 Ghz o
5 Ghz. Configure el Wi-Fi a 5 Ghz para reducr las interferencias. Una vez conectado
al Mavic Pro, puede cambiar la contrasefia de Wi-Fi o reiniciar su conexion Wi-Fi
(consulte el manual del usuario del Mavic Pro para obtener mas informacion).

« En la aplicacion DJI GO 4

Despegue Aterrizaje Regreso al punto de
automatico automatico origen (RTH)

Gs

[N A
(] ./
ActiveTrack TapFly Normal

A « Vea el twtorial en la aplicacion DJI GO 4 o en el sitio web oficial de DJI para
obtener mas informacion.
« Establezca siempre una altitud de RTH adecuada antes del despegue. Cuando la
aeronave esté volviendo punto de origen, debe guiarla con las palancas de control.



8. Vuele seguro

lbg*%‘©+_@ir_

Vuele en espacios ~ Sefal fuerte  Mantenga una Vuele por debajo de

abiertos de GPS linea de vision 120 m (400 pies)
directa

N (“’,’{
i § 7T EE A

Evite volar por encima o cerca de obstaculos, multitudes, lineas de alta
tension, arboles o masas de agua.

NO vuele cerca de fuentes electromagnéticas, como tendidos eléctricos
y estaciones base, ya que esto puede afectar a la brujula de a bordo.

®g; 7

NO utilice la agronave en condiciones climéticas adversas como lluvia,
nieve, niebla ni con una velocidad del viento superior a
35km/h o 10 m/s.

S \FT/ ® Zona de exclusion aérea

Manténgase alejadoide las hélices y Obtenga més informacién en:
los motores en rotacion. httpu/flysafe.dji.com/no-fly

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su
propia seguridad y la de quienes le rodean. No olvide leer la
Renuncia de responsabilidad y las directrices de seguridad.




Especificaciones

* Aeronave
Peso
Peso (incluida la cubierta del
estabilizador)
Velocidad de ascenso méax.
Velocidad de descenso max.
Velocidad maxima
Altitud de vuelo méx. por encima del
nivel del mar
Tiempo de vuelo max.

Tiempo de vuelo maximo
Distancia de vuelo méxima
Temperatura de funcionamiento
Sistemas de posicionamiento por
satélite

Frecuencia de funcionamiento

Potencia de transmision (EIRP)

* Estabilizador
Intervalo controlable

* Sistema de vision frontal
Rango de deteccion de obstaculos

Entorno de funcionamiento

* Sistema de vision inferior
Intervalo de velocidad
Intervalo de altitud
Intervalo de funcionamiento
Entorno de funcionamiento

 Camara
Sensor

Obijetivo

Intervalo de ISO
Velocidad obturador electrénico
Tamaio de imagen méaximo

30

7349 (1,62 bs)
7439 (1,64 1bs)

5m/s (16,4 pies/s) en modo Sport
3m/s (9,8 pies/s)
65 kmv/h (40 mph) en modo Sport sin viento

5000 m (16404 pies)

27 minutos

(Viento O km/h a 25 kmv/h (15,5mph) sostenidos)
24 minutos (sin viento)

13 km (sin viento)

De32240°C (de0a104°F)

GPS/GLONASS

FCC:  2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

CE:  2,4-2.4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
SRRC: 2,4-2.4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5,2 GHz

FCC: <23 dBm

5,8 GHz

FCC: <23 dBm; CE: <13 dBm; SRRC: <23 dBm

Inclinacion: -90° a +30°,
Alabeo: 0°0 90° (en horizontal y vertical)

Rango de precisién de la medicion: 0,7 ma 15m
(2 pies a 49 pies) , Rango detectable: 15 ma 30 m
(49 pies a 98 pies)

Superficies con patrones claros e iluminacion
adecuada (lux > 15)

<36 km/h (22,4 mph) a 2 m (6,6 pies) sobre el suelo
0,3a13m (1 a 43 pies)

03213 m (1443 pies)

Superficies con patrones claros e iluminacion
adecuada (lux > 15)

1/2,3" CMOS, Pixeles efectivos: 12,35 megapixeles
(Pixeles totales: 12,71 M)

78,8° FOV, 28mm (equivalente a formato de
35mm) /2.2 Distorsion <1,5 %

enfoque de 0,5 m a e

100 - 3200 (video), 100 - 1600 (foto)
8sa1/8000s

4000x3000



Modos de fotografia fija

Modos de grabacién de video

Tasa de bits de almacenamiento de
video

Sistemas de archivo admitidos
Fotografia

Video

Tarjetas SD admitidas

* Control remoto
Frecuencia de funcionamiento
Distancia de transmision méx.

Temperatura de funcionamiento
Bateria

Potencia de transmision (avg. EIRP)
Tension de funcionamiento

Tamario admitido de dispositivo movil

* Cargador
Voltaje
Potencia nominal
* Baterfa de vuelo inteligente
Capacidad
oltaje
Tipo de baterfa
Energia
Peso neto
Intervalo de temperatura de carga
Potencia de carga méx.

Un disparo
Disparo en réfagas: 3/5/7 fotogramas

Horquilla de exposicién automética (AEB):

3/5 fotogramas en horquilla de exposicion a 0.7EV Bias
Intervalo

C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2720x1530 24/25/30p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/96p

HD:  1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

60 Mbps

FAT32 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)
JPEG, DNG
MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™. Capacidad méxima: 64GB
Se necesita clasificacion clase 10 0 UHS-1

de 2,4 GHz a 2,4835 GHz

Conformidad con FCC: 7 km (4,3 mi); conforme con CE:
4 km (2,5 mi); conforme con SRRC: 4 km (2,5 mi);

sin obstaculos y libre de interferencia

De 32 240 °C (de 0 a 104 °F)

2970 mAh

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
950mAa37Vv

Espesor admitido: 6,5 - 8,5 mm

Longitud méxima: 160 mm

Tipos de puerto USB compatibles: Lightning,
Micro USB (Type B), USB Type-C™

13,06V
50w

3830 mAh
11,4V

LiPo 35

43,6 Wh

Aprox. 240 g (0,5 Ibs)

De 5240 °C (de 412 104 °F)
100W

Para obtener mas informacion, lea el manual del usuario:

hitp/Awww.diji.com/mavic

##Este contenido puede modificarse sin notificacion previa.

MAVIC es una marca comercial de DJI.

Copyright © 2017 DJI Todos los derechos reservados

Disefiado por DJI
Impreso en China.
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Appareil

Le DJI™ MAVIC™ Pro est un appareil portatif doté d'un design pliable
révolutionnaire. Grace a ses commandes intelligentes, intuitives et contrélées par
votre appareil mobile, la caméra stabilisée par la nacelle permet d'enregistrer
des vidéos 4K et de prendre des photos de 12 mégapixels, que vous pourrez
partager facilement pour éblouir tout le monde. Utilisez les fonctionnalités
TapFly™ et ActiveTrack™ pour voler dans toutes les zones visibles sur votre
appareil mobile ou pour suivre un objet en mouvement sans le moindre effort.

Le Mavic Pro peut se targuer d'une vitesse de vol maximale de 65 km/h (40 mph)
et d'un temps de vol maximum de 27 minutes™.

1. Nacelle et caméra 9. Bouton d'appairage

2. Systéme de vision descendante 10. Voyant d'état de I'appairage

3. Systeme de vision avant™ 11. Logement de carte Micro-SD

4. Port Micro USB 12. Commutateur de mode de contréle
5. Moteurs 13. Batterie de vol Intelligente

6. Voyants avant 14. Indicateur de niveau de batterie

7. Hélices 15. Bouton d'alimentation

8. Antennes 16. Voyant d'état de I'appareil

* Le temps de vol maximum a té testé en I'absence de vent, & une vitesse constante de 25 km/h
(15,5 mph),

me de vision avant est infiL

> esponsabilté et les o it etvisionnez lo cidacticiel dans
I apum ation DJ H GO™ 4 ou sur le site Web offici 9\ de DJI. http:/Awww.dji.com/mavic
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Radiocommande

La radiocommande intégrée utilise OCUSYNC™, la technologie de transmission
a longue portée de DJI la plus récente, qui permet de controler votre appareil
jusqu'a 7 km (4,3 miles) et de vous donner un flux vidéo en direct via la caméra
de Mavic dans I'application DJI GO 4. L'écran LCD affiche les mises a jour
pendant le vol et la bride permet de maintenir votre appareil mobile pendant
que vous ['utilisez.

Temps de fonctionnement maximal : 2,5 heures*

Ecran LCD

Bouton 5D

Manche de contréle

Antennes

Bouton d'alimentation

Commutateur de mode de vol

Bride pour appareil mobile

Port USB

Bouton Pause de la fonction Vol
0. Bouton RTH

L OCEND O A BN

11. Molette de la nacelle

12. Molette de réglage de la caméra
13. Bouton d'enregistrement

14. Obturateur

15. Port d'alimentation (Micro-USB)
16. Bouton C1 (personnalisable)

17. Bouton C2 (personnalisable)

* La radiocommande peut atteindre une distance de transmission maximale (FCC) dans
une zone dégagée sans interférences électromagnétiques et a une altitude d'environ
120 metres (400 pieds).

Le temps de fonctionnement maximal est testé en laboratoire, uniquement & titre indicatif
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1. Téléchargement de I'application DJI GO 4
et visionnage des didacticiels vidéo

Recherchez « DJI GO 4 » sur I'App Store ou sur Google Play, ou scannez le
code QR pour télécharger I'application sur votre appareil mobile. Visionnez
les didacticiels vidéo a I'adresse www.dji.com ou dans I'application DJI GO 4.

Application DJI GO 4 et
informations supplémentaires

* DJI GO 4 est compatible avec iOS 9.0 (ou version ultérieure) ou Android 4.4

(ou version ultérieure).

2. Vérification des niveaux de batterie

34

Faible e— Nfeaudela __y gio e

< 2 {-

0 03§70
Appuyez une fois pour vérifier le
niveau de la batterie. Appuyez
anouveau, puis encore une

fois et maintenez enfoncé pour
allumer/éteindre.

Niveau de batterie : 100 %

Appuyez une fois pour vérifier le
niveau de batterie sur I'écran LCD.
Appuyez a nouveau, puis encore
une fois et maintenez enfoncé pour
allumer/éteindre la radiocommande.



3. Chargement des batteries

Retirez la Batterie de vol Intelligente

-
@ o
Prise de%? Temps de charge:  Temps de charge :

de 1002240V environ 1 heure et environ 2 heures
20 minutes

4. Préparation de la radiocommande

ll \
HE “ > ﬂj H
Placez une extrémité du

Dépliez les antennes et 20le RC dans e portde la
. radiocommande.

la bride pour appareil

mobile.

Cébles de connexion Lightning

(connecte) et Micro-USB standard inclus.

A utiliser de maniere appropriée.

H & Cable USB Type-C inclus. Cable Micro
For

USB inversé facultatif disponible
Faible "

* Choisissez un cable RC approprié. Ne tordez pas le cable RC
* La glissiére du cable RC doitétre changée si vous utilisez un cable RC USB Type-C
Consultez le Manuel de utiisateur pour en savoir plus sur la connexion des cAbles RC.
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5. Préparation de I'appareil

o‘ 'S
vz
@
Marque Non marqué Montez solidement
Retirez la bride de la Associer les hélices aux I'hélice, puis tournez
nacelle de la caméra moteurs correspondants dans la direction de

verrouillage.

Dépliez les bras avant Dépliez les bras
etles hélices arriére et les hélices Deplie

A « Dépliez les bras avant et les hélices avant ceux situés a larriére. Tous les bras et les
hélices doivent étre dépliés avant e décollage.

« Le cache de la nacelle s'utiise pour protéger a nacelle. Retirez-le si nécessaire

6. Préparation au décollage

36

DJIGO 4
App
Mettez la Mettez I'appareil Lancez I'application
radiocommande sous tension DJIGO 4

sous tension

@' Utilisez votre compte DJI pour activer appareil. L'activation nécessite une
% cconnexion Internet.
Internet

« Le Mavic Pro peut étre controlé par la radiocommande ou les manettes virtuelles.
Sélectionnez les modes de controle en actionnant le commutateur de mode de
contréle. Actionnez ce commutateur uniquement lorsque I'appareil est hors tension



7. Vol

Le contréle de vol par défaut est connu sous le nom de Mode 2. Le
manche gauche agit sur l'altitude et I'orientation de I'appareil, tandis que
le manche droit contréle ses mouvements vers |'avant, l'arriere, la gauche
et la droite. La molette de la nacelle contréle I'inclinaison de la caméra.

Manche gauche

Avant de décoller, vérifiez que la barre

d'état de I'appareil, dans I'application
DJI GO 4 ou sur I'écran LCD de la _
radiocommande, affiche « Ready to Go ». |'T}'_'|“| ur

Commande de

manche combinée

pour démarrer/couper o v
v

les moteurs

Abaissez lentement le
manche gauche jusqu'a ce
que l'appareil touche le sol
Maintenez la position pendant
quelques secondes pour
couper les moteurs

VN

Relevez lentement le
manche gauche pour

décoller

n  Les moteurs peuvent étre coupés en plein vol uniquement lorsque le controleur de vol
détecte une erreur critique.
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= Contrdler le vol avec les manettes virtuelles sur votre appareil mobile

via Wi-Fi
Application = 4
DJIGO 4 M S

1. Actionnez le commutateur de mode de controle pour activer le Wi-Fi
2. Mettez I'appareil sous tension

3. Lancez I'application DJI GO 4 et appuyez sur l'icone située dans le coin
supérieur droit de votre écran, puis numérisez le code QR du Wi-Fi sur
le bras avant pour établir une connexion

4. Appuyez sur Auto Takeoff (Décollage automatique)
5. Faites voler I'appareil avec les commandes tactiles

A «Si, pour quelque raison que ce soi, vous ne parvenez pas & numérisez le code QR,
activez le Wi-Fi sur votre appareil mobile, puis saisissez le mot de passe du Wi-Fi qui
s'affiche sur le bras avant pour établir une connexion au réseau Mavic
« Lorsque vous utiisez le Wi-Fi dans une zone dégagée sans interférences
électromagnétiques, la distance de transmission est environ de 80 m (262 pieds) &
une altitude de 50 m (164 pieds)
« La fréquence W-Fi de votre appareil mobile peut étre réglée sur 2,4 GHz ou 5 GHz
Réglez votre W-Fi sur 5 GHz pour diminuer les interférences. Une fois connecté
auMavic Pro, vous pouvez modifier votre mot de passe Wi-Fi ou réiniialiser votre
connexion Wi-Fi. (Consultez le manuel de futiisateur du Mavic Pro pour en savoir plus)

« Dans I'application DJI GO 4

Ge

S s

Décollage Atterrissage Retour au point de
automatique automatique départ (RTH)
o A
. .
(] ./
ActiveTrack TapFly Normal

A * Pour en savoir plus, visionnez le didacticiel dans I'application DJI GO 4 ou sur le site
Web officiel de DJI

« Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Lorsque
I'appareil retourne au point de départ, guidez-le avec les manches de controle.



8. Voler en toute sécurité

W

Q%@ *zim

Faire voler Signal GPSfort ~ Garder  Faire voler I'appareil &
I'appareil dans des I'appareil moins de 400 pieds
espaces ouverts envue (120 m)

N
(tpn)
o
T ﬁﬁ A

Evitez de faire voler I'appareil au-dessus ou a proximité d'obstacles, de
rassemblements de personnes, de lignes électriques & haute tension,
d'arbres ou d'étendues d'eau.

Ne faites PAS voler I'appareil & proximité de sources électromagnétiques
puissantes, telles que des lignes électriques ou des antennes relais.
Celles-ci risquent en effet d'affecter le compas intégreé.

®9 7

N'utilisez PAS I'appareil dans de mauvaises conditions météorologiques
(pluie, neige, brouillard, rafales dont la vitesse dépasse 10 m/s ou
22 mph [35 km/h], efc.).

>

® Zone d'exclusion
\FT/ aérienne

N " Pour en savoir plus, rendez-
Tenez-vous a distance des hélices et vous sur le site

des moteurs en rotation. http:/flysafe.dji.com/no-fly

Il est important que vous compreniez les consignes de vol
fondamentales afin d'assurer votre sécurité et celle de votre
entourage. N'oubliez pas de lire la Clause d'exclusion de
responsabilité et les consignes de sécurité.
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Caractéristiques techniques

* Apparel
Poids
Poids (avec le cache de la nacelle)
Vitesse ascensionnelle max.
Vitesse de descente max.
Vitesse max.

Plafond pratique max. au-dessus du
niveau de la mer

Temps de vol max

Temps de vol stationnaire max
Distance de vol max
Température de fonctionnement
Systéme de localisation satellite
Fréquence de fonctionnement

Puissance de I'émetteur (EIRP)

“ Nacelle
Plage réglable

* Systéme de vision avant
Plage de détection d'obstacles

Conditions d'utilisation
* Systéme de vision descendante
Plage de vitesse

Plage daltitude
Portée
Conditions d'utilisation
“ Caméra
Capteur

Lentille

Plage ISO
Vitesse d'obturation électronique
Taille max. de l'image

40

7349(1,621b)
743g(1,6410)

5m/s (16,4 pieds/s) en mode Sport

3m/s (9.8 pieds/s)

65 kmvh (40 mph) en mode Sport sans vent

5000 m (16 404 pieds)

27 minutes (Sans vent, a une vitesse constante de

25 kmvh (15,5 mph)

24 minutes (sans vent)

13 km (sans vent)

De 0a40°C (32 & 104°F)

GPS/GLONASS

FCC: 2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

CE:  2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

SRRC: 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,2 GHz

FCC: <23 dBm

5,8 GHz

FCG: <23 dBm; CE: <13 dBm; SRRC: <23 dBm

Inclinaison verticale : de -90° a +30°
roulis : 0°%u 90° (horizontalement et verticalement)

Distance de mesure de précision : 0,7 m (2 pieds) & 15 m

(49 pieds), Distance de détection :
15 m (49 pieds) & 30 m (98 pieds)
Surfaces régulieres et bien éclairées (> 15 lux)

<36 km/h (22,4 mph) 2 m (6,6 pieds) au-dessus du

sol

de 0,34 13 m (de 1 43 pieds)

de 0,34 13 m (de 1 4 43 pieds)

Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

2/5,8 cm (1/2.3") Pixels effectifs : 12,35 mégapixels

(nombre total de pixels : 12,71 M)

Champ de vision 78,8°,

28 mm (équivalent 35 mm) /2,2

Distorsion <1,5 % Mise au point de 0,5 m & o
100-3 200 (vidéo), 100-1 600 (photo)
8s5241/8000s

4000 x 3000



Modes d'images fixes

Modes d'enregistrement vidéo

Bitrates de stockage vidéo
Formats de fichiers pris en charge
Photo

Vidéo

Cartes SD prises en charge

* Radiocommande
Fréquence de fonctionnement
Distance de transmission maximale

Température de fonctionnement
Batterie

Puissance de I'émetteur (avg. EIRP)
Voltage de fonctionnement

Taille des appareils mobiles pris en
charge

* Chargeur
Voltage
Puissance nominale
“ Intelligent Flight Battery
Capacité
Voltage
Type de batterie
Energie
Poids net
Plage de température de chargement
Puissance de charge max.

Prise de vue unique

Prise de vue en rafale : 3/5/7 clichés
Bracketing d'exposition (AEB) :

3/5 clichés en bracketing 4 0,7 EV
Intervalle

HDR

C4K: 4 096 x 2 160 24p, 3 840 x 2 160 24/25/30p
2.7K: 2 720 x 1 530 24/25/30p

FHD: 1 920 x 1 080 24/25/30/48/50/60/96p

HD: 1280 x 720 24/25/30/48/50/60/120p

60 Mbit/s

FAT32 (< 32 Go), exFAT (> 32 Go)

JPEG, DNG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™ Capacité max. : 64 Go

Classe 10 ou type UHS-1 minimum

De 2,4 GHz a 2,4835 GHz

Conformité FCC : 7 km (4,3 miles) ; conformité OF :
4 km (2,5 miles) ; conformité SRRC : 4 km (2,5 miles)
sans obstacle génant ni interférence

De 0240°C (32 & 104°F)

2970 mAh

FCC: <26 dBm ; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
950mAa 3,7V

Epaisseur prise en charge : 6,5-8,5 mm,

Longueur maximale : 160 mm (6,7 pouces)

Types de port USB pris en charge : Lightning,
Micro-USB (Type B), USB Type-C™

13,06V
50w

3830 mAh
11,4V

LiPo 38

436Wh

Environ 240 (0.5 1b)
De5440°C (412 104°F)
100W

Pour en savoir plus, consultez le manuel de I'utilisateur :

hitp/www.dji.com/mavic

## Ce contenu peut étre modifié sans préavis,

MAVIC est une marque commerciale de DJI.
Copyright © 2017 DJI Tous droits réservés.

Une création de DJI
Imprimé en Chine.
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Velivolo

Il DJI™ MAVIC™ Pro & un velivolo portatile con un rivoluzionario design
pieghevole. Gli intuitivi comandi motorizzati intelligenti e la telecamera
stabilizzata tramite gimbal consentono di realizzare riprese 4K o fotografie
12 MB, facili da condividere e sempre stupefacenti. Utilizzare TapFly™ e
ActiveTrack™ per volare in qualsiasi punto visibile sul dispositivo oppure
tracciare facilmente un oggetto in movimento.

Mavic Pro vanta una velocita massima di volo di 40 mph (65 km/h) e un tempo
massimo di volo di 27 minuti*

1. Gimbal e videocamera 9. Pulsante di collegamento

2. Sistema di visione verso il basso 10. Indicatore dello stato di collegamento

3. Sistema di visione anteriore** 11. Slot per micro-scheda SD per telecamera
4. Porta micro-USB 12. Commutatore modalita di controllo

5. Motori 13. Batteria di volo intelligente

6. LED anteriori 14. LED di livello di carica batteria

7. Eliche 15. Pulsante di accensione

8. Antenne 16. Indicatore di stato del velivolo

* 1l tempo di volo massimo & stato testato in assenza di vento a velocita costante di 25 km/h
(15,5 mph).

** |l sistema di visione anteriore & influenzato dalle condizioni ambientali circostanti
Per saperne di piu, leggere le limitazioni di responsabilita e le direttive sul
il tutorial sull'applicazione DJI GO™ 4 o sul sito uficiale DJI. http/Awww.
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Dispositivo di controllo remoto

Integrata nel dispositivo di controllo remoto, I'evoluta tecnologia di trasmissione
a lungo raggio OCUSYNC™ di DJI permette di pilotare il velivolo ad una
distanza massima di 7 km (4,3 miglia), ottenendo una vista HD in diretta dalla
telecamera Mavic, grazie all'app DJI GO 4. Lo schermo LCD visualizza gli
aggiornamenti in volo e il dispositivo mobile & bloccato dall'apposita staffa
durante I'utilizzo

Durata massima di funzionamento: 2,5 ore*

1. Schermo LCD

2. Pulsante 5D

3. Levette di comando

4. Antenne

5. Pulsante di accensione
6. Commutatore modalita di volo
7. Supporto per dispositivo mobile
8. Porta USB

9. Pulsante di pausa del volo

10. Pulsante RTH

11. Selettore del gimbal

12. Selettore delle impostazioni
della videocamera

13. Pulsante di registrazione

14. Pulsante dell'otturatore

15. Porta di alimentazione
(Micro USB)

16. Pulsante C1 (personalizzabile)

17. Pulsante C2 (personalizzabile)

* Il dispositivo di controllo remoto & in grado di raggiungere la distanza massima di trasmissione (FCC) in

ad un‘altitudine di circa 120 metri (400 pi

una vasta area all'aperto senza interferenze magn
La durata massima | funzionament

ratorio ed & indicata a semplice scopo di riferimento.
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1. Scaricare I'app DJI GO 4 e visionare i
tutorial
Cercare “DJI GO 4" nell’App Store o in Google Play, oppure effettuare

la scansione del codice QR per scaricare I'applicazione sul proprio
dispositivo mobile. Visionare i tutorial su www.dji.com o nell'app DJI GO 4.

App DJI GO 4 e ulteriori informazioni

* DJI GO 4 supporta i0S 9.0 (o versioni successive) 0 Android 4.4 (o versioni succ

2. Controllare i livelli di carica della batteria

Livello di carica
Basso @— della batteria =¥ Alto T i arT
BH [B ) " 'IL I

N
O 0:@:0 Livello di carica della batteria: 100%
:

Premere una volta per verificare Premere una volta per verificare il livello

il livello di carica della batteria. di carica della batteria sullo schermo
Premere due volte e tenere premuto LCD. Premere due volte e tenere premuto
per accendere/spegnere per accendere/spegnere il dispositivo di

controllo remoto.
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3. Caricare le batterie

Presa di alimentazione Tempo di ricarica: Tempo di ricarica:
100 - 240V circa 1orae 20 minuti  circa 2 ore

B

Inserire una delle estremita

Disoi del cavo RC all'estremita
ispiegare le antene e o tecq ra sul dispositvo

la staffa del dispositivo di controllo remoto.

mobile Il cavo connettore parafulmine (collegato) e

il cavo connettore micro USB standard sono

inclusi. Utiizzare nel modo appropriato.

H & Cavo connettore USB Tipo-C incluso. E
disponibile un cavo connettore Micro USB
Forte Debole Reverse.

 Scegliere un cavo RC adeguato. Non attorcigliare il cavo RC.
* Il cavo di scorrimento del controllo remoto deve essere sostituito quando viene
usato un cavo per controllo remoto USB di Tipo-C. Per il collegamento del cavo RC,

consultare il manuale utente.
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5. Preparare il velivolo

o
\/\ 'S
N

Contrassegnato Non contrassegnato Premere con decisione
Rimuovere la staffa  Far corrispondere le eliche  I'elica verso il basso e
del gimbal dalla ai motori ruotarla nella direzione

di blocco.
telecamera

Dispiegare i bracci e le Dispiegare i bracci e
eliche anteriori le eliche posteriori Dispiegato

A « Dispiegare i bracci e le eliche anteriori prima di quelli posteriori. Tuti i bracci e le
eliche devono essere dispiegati prima del decollo
« I coperchio del gimbal & utiizzato per proteggere la sospensione cardanica
Rimuoverlo quando necessario.

6. Prepararsi al decollo

DJIGO 4
App

Accendere il Awviare il velivolo. Lanciare I'app DJI GO 4.
dispositivo di
controllo remoto.

@' Utilizzare il proprio account DJI per attivare il velivolo. L'attivazione richiede una
e connessione Internet.
Internet

«1I Mavic Pro pud essere comandato utilizzando il dispositivo di controllo remoto
o joystick virtuali. Selezionare le modalita di controllo agendo sullapposito
commutatore. Azionare questo commutatore solo a velivolo spento
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7. Volo

La modalita predefinita di controllo di volo & "Mode 2". La levetta sinistra
controlla I'altitudine e la direzione del velivolo, mentre la levetta destra ne
controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra. Il quadrante
del gimbal controlla I'inclinazione della telecamera.

Levetta sinistra

Prima di decollare, assicurarsi che la
barra di stato del velivolo nell'app DJI GO (A LEUEEEICLD)

4 o sullo schermo LCD del dispositivo

" P o [ R —r
di controllo remoto indichi 'Pronto per la FTI'_'I"I_};T ’ lj ]
partenza'

Combinazione di
. OPPURE
comandi da levette
per avviare/arrestare i A K | 4 b |
motori.

Levetta sinistra (lentamente)

- verso il basso finché non si
Levetta sinistra verso tocca il suolo
I'alto (lentamente) Tenere premuto alcuni
per il decollo V secondi per arrestare i motori
A I motori possono essere spenti solo a meta volo, quando il sistema di controllo di

volo rileva un errore critico.
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« Controllo di volo con i joystick virtuali sul dispositivo mobile tramite Wi-Fi
%o 2> &
DJIGO4 O

1. Agire sul commutatore modalita di controllo per attivare il Wi-|
2. Awiare il velivolo

3. Awviare I'app DJI GO 4 e toccare l'icona in alto a destra dello schermo,
quindi eseguire la scansione del codice QR del Wi-Fi riportato sul
braccio anteriore per avviare la connessione.

4. Premere Decollo automatico

5. Pilotare I'aereo con touch control

A « Attivare il Wi-Fi del dispositivo mobile e inserire la password del Wi-i riportata sul
braccio anteriore per awviare la connessione alla rete Mavic nel caso non sia possibile
effettuare la scansione del codice QR
*Quandossi utiizza il Wi-Fi in un vasto spazio aperto senza interferenze elettromagnetiche,
la distanza di trasmissione & di circa 262 ft (80 m) ad un‘alttudine di 164 ft (50 m).
« La frequenza Wi-Fi del dispositivo mobile pud essere impostata su 2,4 Ghz 0 su 5 Ghz.
Per avere meno interferenze, impostare il Wi-Fi su 5 Ghz. Una volta stabilta la connessione
al Mavic Pro, & possibile cambiare la password del Wi-Fi o ripristinare la connessione
Wi-Fi. (Fare riferimento al Manuale utente del Mavic Pro per ulteriori informazioni)

«Nell'app DJI GO 4

4 =
S b

Gs

Decollo Atterraggio Ritorno alla posizione
automatico automatico iniziale (RTH)
o D
. .
(G \/
ActiveTrack TapFly Normale

A « Visionare il tutorial sull'app DJI GO 4 o sul sito ufficiale DJI per sapere i pic.
« Impostare sempre un'alitudine RTH adeguata prima del decollo. Quando il velivolo
sta tormando al punto iniziale, & consigliabile guidarlo con le levette di comando.



8. Fly Safe

I‘Q *%*©*'@i‘m'

Volare in Segnale Mantenere la  Volare al di sotto di
zone aperte GPS forte linea di visione 120 m (400 piedi)

|II Iﬁ' 'ﬂ"ﬂ *T

Evitare di volare al di sopra o in prossimita di ostacol, folle, linee elettriche
ad alta tensione, alberi e specchi d'acqua.

NON volare in prossimita di forti sorgenti elettromagnetiche quali linee
elettriche e stazioni di base, in quanto tali sorgenti possono influenzare la
bussola di bordo.

’_btt
D B
E]

i

NON utilizzare il velivolo in condizioni meteorologiche avverse, come
pioggia, neve, nebbia e venti con una velocita superiore a 10 m/s (22 mi/h).

® \f:T/ ® Zona vietata al volo

Mame.nere lla dlsiénza dalle eliche Per saperne di pit:
rotanti e dai motori. http://flysafe.dji.com/no-fly

Per la sicurezza propria e delle altre persone presenti nelle vicinanze,
& importante comprendere le linee guida di base del volo. Si prega di
leggere le limitazioni di responsabilita e le direttive sulla sicurezza.
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Caratteristiche tecniche

* Velivolo
Peso
Peso (incluso il coperchio gimbal)
Massima velocita di risalita
Massima velocita di discesa
Velocita massima
Quota massima di funzionamento
sopra il livello del mare
Durata massima di volo

Tempo massimo in sospensione
Distanza massima di volo
Temperatura di esercizio

Sistemi di posizionamento satellitare

Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)

* Gimbal
Intervallo controllabile

* Sistema di visione anteriore
Intervallo di rilevamento degli
ostacoli

Ambiente operativo

* Downward Vision System
Intervallo di velocita
Intervallo di altitudine

Intervallo di funzionamento
Ambiente operativo

* Videocamera
Sensore

Obiettivo

Intervallo 1SO

Velocita dell'otturatore elettronico

50

1,62 liobre (734 g)

1,64 libbre (743 )

16,4 f/s (5 mvs) in modalita Sport

3m/s (9,8 fi/s)

40 mph (65 kvh) in modalita Sport e in assenza di vento
5000 m (16404 feet)

27 minuti (Assenza di vento a velocita costante di 25 km/h
(15,5 mph))
24 minuti (in assenza di vento)
8 mi (13 km, in assenza di vento)
Da 32 a 104°F (da 0 a 40°C)
GPS/GLONASS
FCC: 2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz
CE: 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

SRRC: 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <26 dBm; <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5,2 GHz

FCC: <23 dBm

5,8 GHz

FCC: <23 dBm; CE: <13 dBm; SRRC: <23 dBm

Beccheggio: da -90° a +30°;
Ruliio: 0°0 90° (orizzontale e verticale)

Precisione intervallo di misurazione: Da 0,7 m (2 piedi) a
15 m (49 piedi) , Intervallo rilevabile: Da 15 m (49 piedi) a
30 m (98 pied)

Superfici con motivi chiari e iluminazione adeguata

(lux > 15)

< 22,4 mph (36 km/h) a 6,6 ft (2 m) dial livello del suolo
1- 43 piedi (0,3 - 13 m)

1- 43 piedi (0.3 - 13 m)

Superfici con motivi chiari e iluminazione adeguata
(lux > 15)

1/2,3' CMOS, Pixel effettivi: 12,35 Megapixel

(Pixel totali: 12,71 M)

78,8° FOV, 28mm (equivalente al formato 35mm) /2,2
Distorsione <1,5%, Messa a fuoco da 0,5 m a e

100 - 3.200 (video); 100 - 1.600 (foto)

da 8s a 1/8000s



Massima dimensione immagine
Modalita fotografia

Modalita di registrazione video

Velocita di trasmissione per
memorizzazione video

File system supportati
Fotografie

Video

Schede SD supportate
* Dispositivo di controllo remoto

Frequenza operativa
Distanza massima di trasmissione

Temperatura di esercizio
Batteria

Potenza del trasmettitore (avg. EIRP)

Tensione di funzionamento
Dimensioni del dispositivo mobile
supportato

* Caricabatterie
Tensione
Potenza nominale
* Batteria di volo intelligente
Capacita
Tensione
Tipo di batteria
Energia
Peso netto
Intervallo temperatura di carica
Massima potenza di carica

4000%x3000

Scatto singolo

Scatti a raffica: 3/5/7 fotogrammi

Auto Exposure Bracketing (AEB)

3/5 fotogrammi nellintervallo con 0,7 EV di deviazione
Interval

HDR

C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2720x1530 24/25/30p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/96p

HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

60 Mbps

FATS2 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)
JPEG, DNG
MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™ Capacita massima: 64 GB
Classe 10 0 UHS-1 nominale richiesta

Da 2,4 GHz a 2,4835 GHz

Conforme allo standard FCC: 4,3 miglia (7 krm)
Conforme alla normativa CE: 2,5 miglia (4 km)
Conforme alla normativa SRRC: 2,5 miglia (4 km)
Senza impedimenti e priva di interferenze

Da 32 a 104°F (da 0 a 40°C)

2970 mAh

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
950mAa 3,7V

Spessore supportato: 6,5 - 8,5 mm

Lunghezza massima: 160 mm

Tipi di porte USB compatibili: lluminazione

Micro USB (Tipo B), Tipo C

13,05V
50W

3830 mAh

114V

LiPo 38

43,6 Wh

Circa 0,5 libbre (240 g)
da5°Ca40°C(da41°Fai04°F)
100W

Per ulteriori informazioni, consultare il Manuale utente:

hitp/www.dji.com/mavic

# Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preawiso.

MAVIC & un marchio registrato di DJI.
Copyright © 2017 DJI Tutti i dirit riservati

Progettato da DJI
Stampato in Cina.
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Luchtvaartuig

De DJI™ MAVIC™ Pro is een draagbaar luchtvaartuig met een revolutionair
inklapbaar ontwerp. De intuitieve bedieningselementen die worden aangestuurd
door een smart apparaat en de door een gimbal gestabiliseerde camera maken het
heel gemakkelik om verbazingwekkende video's van 4K of foto's van 12 mega te
maken en te delen. Gebruik TapFly™ en ActiveTrack™ om zichtbaar op je apparaat
overal te vliegen, of moeiteloos een bewegend object te volgen.

De Mavic Pro kan bogen op een maximale viiegsnelheid van 65 kph (40 mph) en
een maximale viiegtiid van 27 minuten*.

O "mm

Lm o=
1. Gimbal en camera 10. Indicator koppelingsstatus
2. Systeem zicht naar beneden 11. Camera MicroSD-kaartsleuf
3. Systeem zicht naar voren** 12. Schakelaar besturingsmodus
4. Micro-USB-poort 13. Intelligent Flight Battery
5. Motoren 14. Accuniveau-leds
6. Voorste leds 15. Aan-/uitknop
7. Propellers 16. Indicator status luchtvaartuig
8. Antennes

9. Koppeltoets

* De maximale viiegduur is getest bij een windsnelheid van 0 km/h bij een constante snelheid
van 25 km/h (15,5 mph)

** Het Systeem zicht naar voren wordt beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de

aimer en veiligheidsrichtlijnen en bekilk de uitleg in de DJI GO™ 4 -app of op de officigle

bsite voor meer informatie. hitp/www.dji.com/mavic




Afstandsbediening

In de afstandsbediening is de nieuwste DJI-transmissietechnologie OCUSYNC™
met lang bereik ingebouwd, waarmee het mogelilk is om het luchtvaartuig tot op een
afstand van 7 km (4,3 mi) te besturen terwijl rechtstreeks vanaf de Mavic's camera
via de DJI GO 4-app een live HD-beeld wordt gepresenteerd. Het LCD-scherm
toont updates terwijl je viiegt en de klem van het mobiele apparaat houdt je mobiele
apparaat stevig bevestigd terwijl je het gebruikt.

Maximale bedrijfstijd: 2,5 uur®

1. LCD -scherm
2. 5D-knop &
3. Joysticks

\‘

4. Antennes

5. Aan-/uitknop
6. Vluchtmodus-schakelaar
7. Klem mobiel apparaat

8. USB-poort

9. Vluchtpauzeknop

10. RTH-knop

11. Gimbal dial

12. Camera-instellingen

13. Opnameknop

14. Sluiterknop

16. Voedingspoort (Micro USB)
16. C1-knop (aanpasbaar)

17. C2-knop (aanpasbaar)

en in een grote open ruimte
" (400 feet)
in een laboratoriumomgeving, alleen ter indicatie.

De maximale bedistid is getes
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1. Download de DJI GO 4-app en bekijk de
filmpjes met uitleg

Zoek op 'DJI GO 4' in de App Store of Google Play, of scan de QR-code om
de app te downloaden op uw mobiele apparaat. Bekijk de fimpjes met uitieg
op www.dji.com of in de DJI GO 4-app.

DJI GO 4-app en meer informatie

* DJI GO 4 ondersteunt iOS 9.0 (of later) of Android 4.4 (of later)

2. Controleer het accuniveau

Laag @— Accuniveau — Hoog H T IIISI r "JE IT

N
@ @'Q‘O Accuniveau: 100%

(==

C3

Druk eenmaal op de knop om het Druk eenmaal om het accuniveau op het

accuniveau te controleren. Druk LCD-scherm te controleren. Druk eenmaal
eenmaal en druk vervolgens opnieuw en druk vervolgens opnieuw en houd vast
en houd vast om aan/uit te zetten. om de afstandsbediening aan/uit te zetten.
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3. Laad de accu’s op

Stopcontact Oplaadtid: Oplaadtijd:
100-240V ~1 uur en 20 minuten ~2 uur

4. Voorbereiden van de afstandsbedlemng

Plaats één uiteinde van de
Kiap de antennes en de klem RC-kabel op het sleufeinde van de

. afstandsbediening
van het mobiele apparaat uit.
Incl. Lightring-connectorkabel

(aangesloten) en standaard Micro-USB-
connectorkabel. Alleen gebruiken voor
gepaste doeleinden.

H & USB type-C connectie kabel
Sterk Zwak meegeleverd. Optioneel is de Reverse
Micro USB connectie kabel beschikbaar.
hikte RC-kabel. Verdraai de RC-kabel niet.

chuif moet worden vervangen bij gebruik van de USB Type-C RC kabel
Raadpleeg de gebruikershandieiding voor RC-kabelverbinding.
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5.

Het luchtvaartuig voorbereiden

o
\/\ 'S
N

Gemarkeerd Ongemarkeerd Druk de propeller
Verwijder de Propellers afstemmen op stevig n_aar bepeden
gimbalklem vande ~ motoren en draai hem in de
vergrendelde stand.
camera

Klap de voorarmen en Klap de achterarmen
propellers uit en propellers uit Uitgeklapt
A © Klap de voorarmen en de propellers it voor de achterste. Alle amen en propeliers
moeten uitgeklapt zjn voordat mag worden opgestegen
« De gimbalafdekking wordt gebruikt om de gimbal te beschermen. Verwider deze indien
nodig.

6.
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Voorbereiding voor opstijgen

DJIGO 4
App

Schakel de Schakel het Activeer de DJI GO 4-app
afstandsbediening in luchtvaartuig in

@ Gebruik je DJI-account om het luchtvaartuig te activeren. Activering vereist een
< intemetverbinding.
Internet

* De Mavic Pro kan worden bestuurd met de afstandsbediening of virtuele joysticks.
A Selecteer de besturingsmodi met de schakelaar van de besturingsmodus. Kies op deze
schakelaar alleen een andere positie als het luchtvaartuig uitgeschakeld is.



7. Vlucht

De standaard viuchtregeling staat bekend als modus 2. Met de linkerjoystick
regel je de hoogte en koers, terwijl je met de rechterjoystick vooruit, achteruit,
naar links en rechts kunt bewegen. Met de gimbal regel je de kanteling van de
camera.

Linkerjoystick

Controleer voor het opstijgen of op de Aircraft
Status Bar in de DJI GO 4-app of op het Ready to Go (GPS)

)
LCD-scherm van de afstandsbediening de — ——
melding 'Ready to Go’ wordt weergegeven. i D f_’[U
Combination Stick @
Command voor het OF £
starten/stoppen van de - | K | b |
motoren.
A Linkerjoystick omlaag (langzaam)
Linkerstick omhoog @ totdat u de grond raakt
@ (langzaam) Wacht enkele seconden om de
om op te stiigen ~ motoren uit te schakelen

n * De motoren kunnen gedurende de viucht alleen worden stopgezet wanneer de
viuchtcontroller een kritieke fout detecteert.
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« De viucht besturen met virtuele joysticks op uw mobiele apparaat via Wi-Fi

" _ —
Y e

- 4+
O
1. Schakel Wi-Fi in met de schakelaar van de besturingsmodus
2. Schakel het luchtvaartuig in
3. Start de DJI GO 4-app op en druk op het pictogram rechtsboven in je

scherm. Scan vervolgens de wifi-QR-code op de voorste arm om de
verbinding tot stand te brengen.

4. Tik op Auto Takeoff (Automatisch opstijgen)
5. Bestuur het luchtvaartuig met behulp van aanraakbediening

A «Mocht je de QR-code niet kunnen scannen, schakel dan wifi in op je mobiele apparaat
en voer het wifi-wachtwoord in dat op de voorste am is weergegeven. Maak vervoigens
verbinding met het Mavic-netwerk.
« Bj gebruik van Wi-Fi in een grote open ruimte zonder elektromagnetische interferentie is
de overdrachtsafstand circa 80 meter (262 ft) op een hoogte van 50 m (164 fi),
« De wifl-frequentie van je mobiele apparaat kan worden ingesteld op 2,4 GHz of 5 GHz.
Stel je wifiin op 5 GHz voor minder interferentie. Zodra de verbinding met de Mavic Pro
tot stand is gebracht, kun je je wifi-wachtwoord wizigen of je wifl-verbinding resetten.
(Raadpleeg de gebruikershandleiding van de Mavic Pro voor meer informatie)

+In de DJI GO 4 App

4 =
S b Jod)

Automatisch Automatisch Return-to-Home (RTH)
opstijgen landen
o D
. .
() N/
ActiveTrack TapFly Normaal

A « Bekik de uitleg in de DJI GO 4-app of op de offciéle Dl-website voor meer informatie.
* Stel altjd een passende RTH-hoogte in voor het opstigen. Als het luchtvaartuig
terugkeert naar de basis, dien je het te begeleiden met de joysticks.



8. Vlieg veilig

W

Vlieg in open Krachtig Houd uw Vlieg onder
gebieden GPS-signaal luchtvaartuigin 120 meter (400 ft)
het zicht

Vermiid vliegen boven of nabij obstakels, drukte, hoogspanningsleidingen,
bomen of water.

Vlieg NIET in de buurt van sterke elektromagnetische bronnen zoals
elektriciteitsleidingen en basisstations, daardoor kan het ingebouwde
kompas ongunstig worden beinvioed.

®9®<§>%i@>

Gebruik het viiegtuig NIET bij ongunstige weersomstandigheden zoals regen,
sneeuw, mist en bij windsnelheden van meer dan 10 m/s of 22 mph.

® \FT/ ® No-fly zone

Bliff uit de buurt van de roterende Meer informatie vindt u op:
propellers en motoren. http:/flysafe.dji.com/no-fly

Het is belangrijk de basisviuchtrichtlijinen te begrijpen voor uw
velligheid en die van uw medemens. Vergeet niet de disclaimer en
veiligheidsrichtliinen te lezen.
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Specificaties

* Luchtvaartuig
Gewicht
Gewicht (met inbegrip van
gimbalafdekking)
Max. stigsnelheid
Max. daalsnelheid
Max. snelheid

Max. senvicehoogte boven zeeniveau

Max. viuchttijd

Max. zweefduur

Max. Vliegafstand:
Bedrijfstemperatuur
Satellte Positioning Systems
Bedriffsfrequentie

Zendervermogen (EIRP)

- Gimbal
Regelbaar berek

* Systeem zicht naar voren
Bereik obstakeldetectie

Werkingsomgeving

* Systeem zicht naar beneden
Snelheidsbereik
Hoogtebersik
Werkingsbereik
Werkingsomgeving

* Camera
Sensor

Lens
1SO-bereik

Elektronische sluitertiid
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7349 (1,621bs)
7439 (1,64 Ibs)

5mVs (16,4 ft/s) in sportmodus

3m/s (9,8 ft/s)

65 kph (40 mph) in sportmodus zonder wind

5000 m (16404 feet)

27 minuten (Windsnelheid van 0 km/h bij een constante

snelheid van 25 km/h)

24 minuten (windsnelheid 0 km/h)

13 km ((windsnelheid O kmv/h)

0tot 40°C (32 tot 104°F)

GPS/GLONASS

FCC: 2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

CE:  2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

SRRC: 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,2 GHz

FCC: <23 dBm

5,8 GHz

FCC: <23 dBm; CE: <13 dBm; SRRC: <23 dBm

Heling: -90° tot +30°,
Rol: 0°0f 90° (Horizontaal en verticaal)

Nauwkeurigheid meetbereik: 0,7 m tot 15 m
Detecteerbaar bereik: 15 m tot 30 m

Opperviakken met een duidelike structuur en voldoende
verlichting (>15 lux)

<36 kph (22,4 mph) bij 2 meter (6,6 ft) boven de grond

0,3 - 13 meter (1 - 43 feet)

0.3 - 13 meter (1 - 43 feet)

Opperviakken met een duidelike structuur en voldoende
verlichting (>15 lux)

1/2,3" CMOS, Effectief aantal pixels: 12,35 Megapixels
(Totale pixels: 12,71 M)

78,8° FOV, 28 mm (equivalent 35 mm) /2.2
Vervorming <1,5%, Scherpsteling van 0,5m tot e
100 - 3200 (video), 100 - 1600 (foto)

8s tot 1/8000s



Maximale beeldgrootte
Fotografeermodi stille beelden

Video-opnamemodi

Bitrate video-opslag
Ondersteunde bestandssystemen
Foto

Video

Ondersteunde SD-kaarten

« Afstandsbediening
Bedhifsirequentie
Max. transmissieafstand

Bedhifstemperatuur
Accu

Zendervermogen (avg. EIRP)
Bedrijfsspanning

Ondersteunde grootte mobiel apparaat

- Oplader
Spanning
Nominaal vermogen

« Intelligent Flight Battery
Capaciteit
Spanning
Accutype
Vermogen
Netto gewicht
Bereik oplaadtemperatuur
Max. oplaadvermogen

4000x3000

Enkele opname

Serie-opnamen: 3/5/7 frames

Auto Exposure Bracketing (AEB):

3/5 bracketed frames bijj 0,7EV Bias
Interval

HDR

C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2720x1530 24/25/30p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/96p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p
60 Mbps

FAT32 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)

JPEG, DNG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
microSD™. Max. capaciteit: 64 GB

Klasse 10- of UHS-1-rating vereist

2,4 GHz tot 2,4835 GHz

FCC-conformiteit: 7 km (4,3 mi); CE-conformiteit:
4 km (2,5 mi); SRRC-conformiteit: 4 km (2,5 mi)
Onbelemmerd en vrij van interferentie

0tot 40°C (32 tot 104°F)

2970 mAh

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
950mA@3,7V

Ondersteunde dikte: 6,5 - 8,5 mm,

Max. lengte: 160 mm

Ondersteunde USB-poorttypen: Lightning,

Micro USB (Type-B), USB Type-C™

13,06V
50w

3830 mAh
14V

LiPo 38

436Wh

Girca 240 g (0,5 Ibs)

5°C tot 40 °C (41 °F tot 104 °P)
100W

Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie:

hitp/www.dji.com/mavic

3# Deze inhoud is onderhevig aan wizigingen zonder voorafgaande kennisgeving.

MAVIC is een handelsmerk van DJI.

Ontworpen door DJI.

Copyright © 2017 DJI Alle rechten voorbehouden. Gedrukt in China.
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Quadricéptero

O DJ™ MAVIC™ Pro é um quadricoptero portatil com um design dobravel
revoluciondrio. Seus controles intuitivos por meio de dispositivos moéveis, bem
como sua camera estabilizada por gimbal, tornam a captura e o compartihamento
de videos 4k e fotos de 12 megabytes incrivelmente facil. Use o TapFly™ e o
ActiveTrack™ para voar para qualquer lugar que seja visivel no seu dispositivo, ou
para rastrear um objeto em movimento sem esforco.

O Mavic Pro alcanca uma velocidade maxima de voo de 65 km/h (40 mph) e um
tempo de voo méximo de 27 minutos™.

1. Gimbal e camera 9. Botéo Link

2. Sistema de Visao para Baixo 10. Indicador do status de vinculagéo

3. Sistema de Visao & Frente™ 11. Slot de cartao Micro SD da camera

4. Porta Micro USB 12. Interruptor de modo de controle

5. Motores 13. Intelligent Flight Battery

6. LEDs dianteiros 14. LEDs de nivel de bateria

7. Hélices 15. Botéo Power

8. Antenas 16. Indicador de status do quadricéptero

* 0 tempo de voo méximo foi testado em condicéo de vento zero a velocidade constante de
15,5 mph (25 km/h)
** O Sistema de Visao a Frente é afetado pelas condigoes do entorno. Leia a iseng&o e as Diretrizes
de segurang a0 tutorial no aplicativo DJI GO™ 4 ou no site oficial da DJI para saber
Http/www.dji.com/mavic

mai
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Controle remoto

Dentro do controle remoto, o DJI apresenta a tecnologia de transmissao de
longo alcance de tiltima geragao OCUSYNC™, que possibilita o controle do seu
quadricoptero a até 7 km (4,3 mi) de distancia e, a0 mesmo tempo, oferece uma
vista HD ao vivo diretamente da camera do Mavic por meio do aplicativo DJI GO
4. A tela de LCD exibe atualizagdes enquanto vocé voa e o suporte de dispositivos
moveis segura o seu dispositivo mével firmemente enquanto vocé o utiliza.

Tempo méximo de execugao: 2,5 horas*

TelaLCD
Botao 5D
Joysticks
Antenas

Bot&o Power
Interruptor de Flight Mode
Suporte de dispositivo mével
Entrada USB

Botao de pausa do voo

10. Botéo RTH

©®NO O A ®N

11. Botao Gimbal

12. Botao giratorio de configuragdes
da camera

13. Botao de gravagao

14. Botéo Obturador

15. Porta de alimentagéo (Micro USB)

16. Botao C1 (Personalizavel)

17. Botao C2 (Personalizavel)

* O controle remoto é cap
interferér

4z de atingir sua distancia maxima de transmissao em uma drea aberta sem
a eletromagnética e a uma altitude de aproximadamente 120 metros (400 f
O tempo méximo de funcionamento é testado em ambiente de laboratcrio, apenas para sua referéncia.
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1. Faca download do aplicativo DJI GO 4 e
assista aos videos de tutorial
Pesquise "DJI GO 4" na App Store ou Google Play, ou digitalize o codigo

QR para fazer download do aplicativo no seu dispositivo mével. Assista aos
videos tutoriais em www.dji.com ou no aplicativo DJI GO 4.

DJI GO 4 App and more information

* O DJIGO 4 é compativel com iOS 9.0 (ou posterior) ou Android 4.4 (ou posterior).

2. Verificar niveis das baterias

Baixo @— Nivel de bateria 9 Alto qﬂ T ll D D FIE lT

Y I
@ @ ',C’);O Nivel de bateria: 100%

Pressione uma vez para verificar o Pressione uma vez para verificar o nivel da
nivel da bateria. Pressione uma vez; bateria na tela LCD. Pressione uma vez e,
em seguida, novamente e segure em seguida, novamente e segure para ligar/
para ligar/desligar. desligar o controle remoto.
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3. Carga das baterias

Tomada elétrica Tempo de carga: Tempo de carga:
100 - 240V ~1 hora e 20 minutos ~2 horas

4. Preparo do controle remoto

'\ /'

Conecte uma das pontas do
Desdobre as antenas € 0 ke ag fial do sit o

suporte de dispositivo mével  controle remoto.
Gabo do conector lightning
(conectado) e cabo do conector
Micro USB padrdo inclusos. Use

conforme apropriado.
H & Cabo USB Tipo-C inciuido. Gabo
Micro-USB reverso opcional

Forte Fraco disponivel.

* Selecione um cabo RC adequado. N&o torga o cabo RC.
* O controle deslizante do Cabo RC deve ser substituido se estiver usando um
Cabo USB tipo C RC. Consuite 0 Manual do Usuério da conexao para o cabo RC.

65



5. Prepare o quadricoptero

o‘ »
7z
@
Marcado  Desmarcado Pressione a hélice
Remova o grampo  Corresponder hélices aos firmemente para baixo
do gimbal da camera, motores e gire-a na direcéo de

travamento.

Desdobre os bragos e Desdobre os bragos e
as hélices frontais. as hélices traseiros. Desdobrados
A « Desdobre os bragos e as hélices frontais antes dos traseiros. Todos os bragos e hélices
deven ser desdobrados antes da decolagem.
« Atampa do gimbal é usada para protegé-lo. Remova-a quando necessério

6. Preparacao para a decolagem

66

DJIGO 4
App

Ligue o controle Ligue o Inicie o aplicativo DJI GO 4
remoto. quadricoptero.

@' Use sua conta DJI para ativar o quadricoptero. A ativagao requer uma conexao
e ccom a internet.
Internet

* O Mavic Pro pode ser controlado usando o controle remoto ou joysticks virtuais.
A Selecione os modos de controle alternando o Interruptor de modo de controle. Altemne
este interruptor apenas quando o quadricoptero estiver desligado.



7. Voo

O padréo de controle de voo é conhecido como Modo 2. O joystick esquerdo
controla a altitude e a diregao do quadricdptero, enquanto o joystick direito
controla os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita.
O botao giratério do gimbal controla a inclinagéo da camera.

Joystick esquerdo

Antes da decolagem, certifique-se de

que a barra de status do quadricoptero Ready to Go (GPS)

no aplicativo DJI GO 4 ou na tela LCD do _ _ o
PR » CICOTL T et

controle remoto exiba “Ready to Go”. U™ L U

Combination stick
command para ligar/ ou S
A K |

desligar os motores.

cima (lentamente) Segure por alguns segundos

Mova (lentamente) o joystick
Joystick esquerdo para @ para baixo até tocar o chao
@ para decolar ) 4 para parar os motores

A  Os motores podem ser parados em pleno voo apenas quando o controlador de voo
detectar um erro critico.
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« Controlar o voo com joysticks virtuais no seu dispositivo mével via Wi-Fi
Aplicativo = 4
DJIGO 4 O

1. Aterne o Interruptor de modo de controle para ligar o Wi-Fi
2. Ligue o quadricoptero.

3. Execute o0 aplicativo DJI GO 4 e toque no icone no canto superior direito da tela;
em seguida, digitalize o cédigo QR Wi-Fi no brago frontal para iniciar a conexao.

4. Toque em Auto Takeoff

5. Pilote o quadricoptero com controle de toque

A « Ligue o dispositivo movel Wi-Fi e digite a senha Wi-Fi mostrada no brago frontal para
conectar-se  rede Mavic se, por aigum motivo, vocé ndo consegir digitalzar o c6digo QR
« Ao utiizar o Wi-Fi em uma drea aberta ampla sem qualquer interferéncia

0 alcance da transmissao é de te 262 pés (80 m) a
uma altitude de 164 pés (50 m).

« A frequéncia Wi-Fi do seu dispositivo movel pode ser definida para 2,4 GHz ou 5 GHz.
Defina o Wi-Fi para 5 GHz para ter menos interferéncias. Depois de ter estabelecido
ligagéo ao Mavic Pro, pode alterar a sua palawa-passe de Wi-Fi ou repor a sua igagéo
de WI-Fi. (Consite 0 Manual do utiizador do Mavic Pro para obter mais informagdes)

« No aplicativo DJI GO 4

‘ =
S s b

Decolagem Pouso Return-to-Home (RTH)
automética automético
0 A
. .
() \/
ActiveTrack TapFly Normal

A * Assista ao tutorial no aplicativo DJI GO 4 ou no site oficial da DJI para saber mais.
© Configure sempre uma alttude RTH adequada antes de decolar. Quando o

quadicoptero estiver retornando ao Home Point, vocé deveré orienté-lo com os joysticks,



8. Voe com seguranca

l‘ 7N\ *%*©+'@i‘m'

Voe em espagos  Sinal de GPS forte  Mantenha o Voe abaixo de
abertos campo de visdo 400 pés (120 m)

N & f (“’,’{
% T BB A

Evite voar acima de ou proximo de obstaculos, multiddes, linhas de alta
tensdo, arvores e corpos d'agua.

NAO voe proximo a fontes eletromagnéticas fortes, como linhas de energia
e estacdes radio base, pois isso pode afetar a blssola embarcada.

®9®<§>%i@>

Nao use o quadricoptero em condices climaticas adversas como chuva,
neve, neblina e velocidades do vento acima de 10 m/s ou 22 mph.

S \FT/ ® Zona de exclusio aérea

Fique longe das hélices giratérias Saiba mais em:
e dos motores. http/Alysafe.dji.comino-fly

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para
a sua protecdo como para a seguranga das pessoas a sua volta. Nao se
esqueca de ler a isengao e as Diretrizes de seguranga.
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Especificacoes

* Quadricéptero
Peso
Peso (incluindo a tampa do gimbal)
Velocidade méx. de ascensao
Velocidade max. de descida
Velocidade méax.
Teto méximo de servigo acima do nivel
do mar
Tempo de voo max.
Tempo méaximo de planagem
Distancia méxima de voo
Temperatura Operacional
Sistemas de posicionamento por
satélite
Frequéncia operacional

Poténcia do transmissor [EIRP)

* Gimbal

Faixa controlavel

* Sistema de Visdo a Frente
Alcance de detecgao de obstaculos

Ambiente operacional

* Sistema de Visao para Baixo
Faixa de velocidade
Faixa de altitude
Faixa operacional
Ambiente operacional

+ Camera
Sensor

Lente
Faixa de ISO
Velocidade do obturador eletronico

Tamanho méximo da imagem
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7349 (1,62 Ibs)

7439 (1,64 Ibs)

5mVs (16,4 pés/s) no modo esportivo

3m (9,8 pés)

65 krn/h (40 mph) no modo esportivo, sem vento
5000 m (16.404 pés)

27 minutos (Vento 0 a 15,5 mph (25 km/h) constantes)
24 minutos (Vento zero)

13 km (Vento zero)

0° a40°C (32° a 104°F)

GPS/GLONASS

FCC: 2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

CE:  2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
SRRC: 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5,2 GHz

FCC: <23 dBm

5,8 GHz

FCC: <23 dBm; CE: <13 dBm; SRRC: <23 dBm

Inclinaga
Rotagao:

90° a +30°
° ou 90° (horizontalmente e verticamente)

Intervalo de medicéo de precisao: 2 pés (0,7 m) a 49 pés
(15 m), Intervalo detectavel: 49 pés (15 m) a 98 pés (30 m)
Superficies com padirdes nitidos e iluminagao adequada
(lux > 15)

<36 kmvh (22,4 mph) a2 m (6,6 pés) acima do solo
0,3a10m (1 a43 pés)

0,3a10m (1243 pés)

Superficies com padrdes nitidos e iluminagéo adequada
(lux>15)

1/2,3" CMOS, Pixels efetivos: 12,35 M

(Pixels totais: 12,71 M)

FOV 78,8° 28 mm (equivalente ao formato 35 mm) /2.2
Distorgao < 1,5%, do foco de 0,6m a co

100 - 3200{video), 100 - 1600 (foto)

8s a 1/8000s

4000x3000



Modos de fotografia

Modos de gravagao de video

Taxa de bits para armazenamento de
video

Sistemas de arquivo compativeis
Foto

Video

Cartoes SD compativeis

« Controle remoto
Frequéncia operacional
Distancia de transmiss&o max.

Temperatura Operacional

Bateria

Poténcia do transmissor (avg. EIRP)
Tenséo de operagao

Tamanhos de dispositivos méveis
suportados

« Carregador
Tensao
Poténcia nominal
« Intelligent Flight Battery
Capacidade
Tensao
Tipo de bateria
Energia
Peso liquido
Faixa de temperatura de carregamento
Poténcia méx. de carga

Disparo Gnico

Disparo sequencial: 3/5/7 quadros

Auto Exposure Bracketing (AEB):

3/6 quadros com bracketing em variagao de 0,7 EV
Intervalo

HDR

C4K: 4096x2160 24p, 4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2720x1530 24/25/30p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/96p

HD:  1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

60 Mbps

FAT32 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)
JPEG, DNG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™ Capacidade méaxima: 64 GB
Necessério classificagéo classe 10 ou UHS-1

2,4 GHz 22,4835 GHz

Conformidade com a FCC: 7 km (4,3 m);
Conformidade com a CE: 4 km (2,5 mi);
Conformidade com a SRRC: 4 km (2,5 mi)
desobstruidos e livre de interferéncias
0°a40°C (32° a 104°F)

2970 mAh

FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
950mAa3,7V

Espessura suportada: 6,5 - 8,5 mm,
Comprimento méximo: 160 mm

Tipos de portas USB suportadas: Lightning,
Micro USB (Type-B), USB Type-C™

13,05V
50 W

3830 mAh

1.4V

LiPo 38

43,6 Wh

Aprox. 240 g (0,5 Ibs)
5°a40°C(41°a104°F)
100W

Para mais informagoes, leia 0 Manual do Usuario:

Http/www.dji.com/mavic

3# Este contelido esta sujeito a afteragdes sem prévio aviso.

MAVIC é uma marca comercial da DJI.

Copyright © 2017 DJI Todos os direitos reservados.

Design pela DJI.
Impresso na China.
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ApoH

DJ™ MAVIC™ Pro npeacTaensieT co6oii NopTaTveHbIi APOH C PEBOMIOLIMOHHOM
CKIIaAHOM KOHCTPYKLWEN. Ero npocTol B 1CMONL30BaHUN NySbT YpaBeHUs
1 CTaBUNN3NPOBaHHAs Kamepa No3BONSIOT NIErKO CHUMaTL BiAeo 4K 1
oTorpadun ¢ paspelleHem 12 Meranvikcenei. bnarogaps dyHkumsaM
TapFly™ v ActiveTrack™ apoH asTOMaTU4ECKV NONETUT B BLIAGNEHHYIO Ha KaHe
0BaCTb 1 G NIErKOCTLIO NOC/IEAYeT 33 ABKYLIMMCS OGBEKTOM.
MakcumansHas ckopocTk noneta Mavic Pro coctasnseT noneta 65 kv/u
(40 MUAW/Y) N MaKCUManbHOE BpemMs NoneTa-27 MUHYT .

O mmp

Lm n—=j
1. Crabumsarop 1 kamepa 11. Cnot ans kapTbl namst Micro SD B kamepe
2. Cuctema HwkHero ob3opa 12. Nepexnoyarens PeXXVIMOB ynpaBieHns
3. CucTema nepepHero o6aopa™ 13. Akkymynstop Intelligent Flight Battery
4. Mopt Micro USB 14. CaeTovo/iHble MHAVKATOPbI YPOBHS 3apsa
5. OnexTpoagurarent aKkymynsTopa
6. MepeiHie CUrHansHbIe OrHN 15. KHOMKa BKOHEHVS/BBIKIOYEHNS
7. Mponenreps! 16. IHOMKaTOp COCTOsHWS ApOHa.
8. AHTEHHb!

9. KHonka noaksitoHeHys
10. ViHaukaTop cTaryca NopKioHeHns

* MaKcyIMansHoe Bpens NoNeTa NOATEEPKAEHO UCTILITaHVSIMM NP1 OTCYTCTBIM BETDA Y NOCTOSHHON
cKopocTH 25 K

** PaGoTa CucTeMa nepeHero 0630pa 3aBICHT OT OKPYXKEIOLLIB/ Cpefbl. [/1A nonyHeHvs
AOORHUTEBHOV VH(DOPMALI/M O3HAKOMTECS G OTKA30M OT OTBETCTBEHHOCTY 1 PYKOBOCTBOM
IO TexHI1Ke 6e30MaCcHOCTY 11 MPOCMOTPHTE BAEOPONMKY B Mpunioxern DIl GO™ 4 unn Ha
ochymansHom se6-caiire DJI. hitp/www.dji.com/mavic
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I'Iyn bT AUCTAHUUOHHOIO ynpassieHuA

Hoseiiwas TexrHonorns DJI OCUSYNC™ ans nepepauu aarHbix Ha 6onbluve
PaccTosHUA BCTPOEHa B Ny/bT AUCTAHUMOHHOrO yrnpasneHus. OHa nossonser
YNpaBnsTb APOHOM Ha PacCTosHM A0 7 KM (4,3 munv), npu aTom obecnedyvisas
nepefady U306paXKEHVISt BLICOKOW YETKOCTW HEMOCPEACTBEHHO C Kamepbl Mavic
uepes npunoxeHne DJI GO 4. XKK-akpaH oTobpakaeT 06HOB/IsSieMYtO NHOPMALMIO
B MpoLecce noseta, a KpenneHne MobunsHOro ycTponcTea obecneynsaeT ero
CTabynbHOE NONOXKEHe BO BPEMSs UCMOb30BaHUS.

MakcumansHoe Bpems paboTsl: 2,5 yaca*

1. )KK-akpaH

2. Krorka 5D
3. [rocTvku
4. AHTEHHbI

5. KHOrMKa BKIIOHEHNS/BLIKITIOHEHIS
6. Mepeknioaress PexXUMOB noneta

7. Kpennenue MobunbHoro yctpoicTea

8. Mopt USB

9. KHorMKa 0CTaHOBKM nosneTa

10. KHoMKa Bo3BpaLLeHVst B TOHKY Baneta

11. Konecviko HakrioHa kamepbl

12. Perynsimop sipkoCTv U3oGpaXkeHnst
13. KHorka 3anmcy Buaeo

14. KHorka crycka 3ateopa

15. Nopt nuTaHwa (Micro USB)

16. Krorka C1 (Hactpavisaemas)

17. Krorka C2 (Hactpavisaemas)

Ra curviana (FOC) MoXeT GbiTb
V BLICOTE MoneTa oKkoro 120 w (40K
110 BMEPEHO B NABOPATOPHHIX YC/IOBUSX 1 MPYBOZUTCS UCKTIOUMTENLHO B

KCVMAIBHO® PaCCTORHYE UPHYTO Ha OTKPLITOM MPOCTPAHCTBE
5 4§

HTPOMATHITHBIX M

M IbHO& BpeNs| pacoT:
CTIPABOHHBIX Liensix,
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1. 3arpyaute npunoxexue DJI GO 4 n
nocmMmoTpuTe o6yqa|ou.w|e BUOEOPOSTUKHU
Haitpure «DJI GO 4» B App Store nnm Google Play nnn otckanmpyiite
LUTPUX-KOA, YTOBbI 3arpyanTh NPUNOKEHIE Ha CBOE MOBIILHOE YCTPOVCTBO.
ObyyatoLLye BIUAEOPONVKI AOCTYMHbI Ha BeG-carite www.dji.com wm 8
npunoxexun DJI GO 4.

Mpunoxenre DJI GO 4 n
[I0NONHUTENbHAS MH(OPMALMS

« DJI GO opaepxtsaet i0S 9.0 (i Gonee noaarioio Bepcuio) n Android 4.4
(1w Gonee NO3AHIOK BEPCHID).

2. MpoBepbTe ypoBeHb 3apAAa akKKymyiaTopa

D)

WHaukarop
. YPOBHS 3apsifa M - T
Hyisi @— 2 mynsopa — Bbicoki HH , {DD F_\E lI

@ @ ::+O:: O VHavKaTop ypoBHs 3apspa

akkymynsitopa: 100%

HaxwmuTe oyt pas 15 Nposepkm

HavkmuiTe 0y pas At MpoBepKm

YPOBHS 3apsiia aKKYMY/ITOpa. YPOBHS 3apsiia aKkkyMysisopa Ha XKK-

HaxxmuiTe 0ayH pas, 3aTem HkMITe aKpaHe. HaxmiTe oayH pag, 3aTem

W yAepvBaiiTe A8 BKIKOYeHs)/ HaXMUTE W y[epKnBaiiTe ANS BKIKOHYeHs/

BOIKIIOHEHIASI. BbIKIIOHEHVIS) MY/IbTA AVICTAHLMOHHOTO
YIpaBIEHS.
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3. 3apAaauTe aKKyMynATOpbI

Posetka Bpems 3apsaxu: Bpewms sapsigku:
100-240 B ~1 yac 20 MUHYT ~2 vaca

4. MNoproToBbTe Ny/bT AUCTAHLUMOHHOIO
ynpasrieHus K pa6ote y

HO

= — e
/ AN
MopcoepyHvTe oK
KOHL| KaBeNs MybTa
PagBepHITE aHTEHHb! 1 [VICTAHLVIOHHOTO YTIpaBieHIst
DazNOXMTE KPENmeHne K pasbemy Ha mynete.
MOBWNBHOMO YCTPOCTBA. CoeHnTentHbI kabenb Lightning (MoaxmioueH)

W COBAVHUTENbHDIN KaBesb As CTaHAaPTHOMO

paabema Micro USB BXOAAT B KOMIEKT MOCTABKA.

VICrioNsayiiTe TONKO N0 HAGHAUEHIIO.

B komnnexT BxopuT kabenb Ans pasbema USB
A~ Type-C. [IononH1TENHO MOXHO NPUoBpecTyt
Cwbrbii CriaGoii KaGeJto A PeBEPCHEHOTO pasbenia Micro USB,
* BoiGepuTe MOAXORALYIE KABEb My/TTa AVCTAHLOHHOTO yrpaBrens. He nepexpy-vieaiie
A KaGens.

* MMpn VCcnons308aHA KaGens A7 MynisTa USB Type-C HEoGXOMMO 3aMeHITs Crailaep As
Kaens Ha nybTe yrpaneHyst. MofpOGHas MHGOPMALUR O MOBKIOHeHI KaBens! MynbTa
VCTEHLYIOHHONO YTDABNEHA MPUBELEHA B PYKOBOLICTEE MOb30BATEN
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5. MoproToBbTe APOH

o
\/\ 'S
N

C mapkvposKoii Bes Mapkiposky  HapiaguiTe Ha rporeniep

CHUMVITE 32DKNM CobriofiaiiTe LUBETOBYIO Vi noBopaymBeaniTe
cTabunmsaropa ¢ KOMWIPOBKY MPOMNEJUIEPOB 1 B HanpaB/ieH!n
Kamepbl. anekTpogsurarenen. BI0KVPOBKM.

PagnoxwviTe nepeaHve Pasnoxue saarme PagnoxeHHoe
JIy4V v Nponennepsb! Y4V v Nponenniepb! COCTOSHVE
A * Bcerja cHavana packnaplBaiiTe NEpeHe Nlysi 1 NPONENNEPs!, 3aTem - 3aiHIe.
BCe NIyt 1 MpOrIeneps! AOMKHb! HAXOMNTECS B PA3IOKEHHOM COCTOSIHAN NEepe
BaneTom
© Yexon cradunmsaTopa np A 3ALLUTE! CTABM3ATOPA U KaMepbi
CHAMVTE NPV HEOBXOAMMOCTH

6. MogrotoBbTECh K B3NETY

DJIGO 4
App
Bxrioumte nynst BrrioumTe ApoH BanycTuTe NpunoxeHne
VICTAHLIVIOHHOO DJIGO 4

ypaBneHus

117 aKTVBaLIM [IPOHA VICTIONL3YiiTe BaLLl y4eTHyio amos DJI. [ aToro
OTPEGYETCS COBMHEHNE C UHTEPHETOM.

WHTepHeT

A © [ ynpaenenvist Mavic Pro vCrionsayeTca My/isT AMCTaHUYOHHOMO YpaBeHyis wi
BUPTYaBHbIE DKOVCTIKM. BoIGOP PEX/IMOB YTIDABIIEH/S OCYLLIECTBRETCS: C MOMOLLIIO
CrIUVATIBHONO MEPEKITIOHATENS. BbIGPaTS PEXVIM MTOMIETa MoV MOMOLLM AGHHOTO
MIEPERIIOHATENS BOSMOKHO TOMBKO MEPEA BKIOHEHYEM ADOHA.
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7. Nonet

PexviM 2 SBNSIETCS PEXXVIMOM YNPaBeHUs Mo YMOMHaHMIO. J1EBbIN [HKOVICTVK
VICMOSb3YETCA /151 yNpaB/IeHNs BbICOTOM 1 MOBOPOTOM APOHA, NpaBbii —
N9 ynpasneH s OBV KEeHeM Bnepes, Hasan, Bfeeo 1 BNpaso. Konecuko
crabwmzaropa yrpasisieT HAKITOHOM KamMepbl.

Tlesblit IKOACTIK
SEEPY
»
v

J >
TMNeper, B3NETOM YGEANTECH, UTO UHAVIKATOD
COCTOSIHIS IPOHA B MPUNOXKEHAN Ready to Go (GPS)
DJI GO 4 nnmn Ha XKK-akpaHe nynsta o A A
[MICTAHLIMOHHOTO YMPAB/IeHIs MokagblBaeT |11~ [ i

Ready to Go (ToToB K noneTy).

MonoXeHvVe MKONCTIKOB
NSt BKIIOYEHNSY/ wm
€ K K b |

BbIKIIOHEHIS!
aneKkTpoABuraTenei.
S CwmeLLaiiTe NeBblit IPKONCTUK BHU3
D B . (NnaBHo), NOKa APOH He KOCHETCS
TMN&BHO CABUHLTE N1EBbIN noBepXHOCTH
[VKOVCTIIK BBEPX N8 BbIKNKOYeHNS ABuraTenei
AN B3neTa U yoepxuBaiiTe [HKOMCTVIK B TeHeHIe

HECKOJIbKIX CeKyHT,

A © [JBUraTeN MOXHO OCTBHBIWIBATS BO BEMS MO/IET, TOMBKO 6CIIA CHCTEMa
BTOMATVMECKOTO YTIPABIIGHVS) OGHADYKUBAET KATVHECKYIO OLLIGKY.
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* YnpaB/ieHe No/IETOM C NOMOLLBIO BUDTYasTbHbIX [PKOMCTVKOB Ha BalLieM
MobunbHoM ycTporicTee Yepea Wi-Fi

v Tpunoxenve
DJIGO 4

1. MNepemecTyiTe Nepexsio4aresls PEXXMMOB YNpaBeHis Ans BktoqeHns Wi-Fi

2. BrrioumTe ppoH

3. BanyctvTe npunoxerie Dl GO 4 1 HaXKMUTE Ha 3HA4OK B NPABOI BEPXHEN 4acTn
aKpaHa. 3atem oTcKaHupyiiTe LTpux-koa Wi-Fi Ha nepeaHei CTolike, UToBk!
YCTaHOBUTb COBAVHEHE.

4. Haxxmute Auto Takeoff (AsTomaTvyeckuin B3neT)

5. KOHTpOnmpywiTe APOH C MOMOLLIBIO CEHCOPHOTO yrpaBieHnst

A © BrriosTe Wi-Fi Ha CBOBM MOGHTIbHOM YCTOVICTSE 1 BBeAUTE napors Wi-Fi, ykasaHHbiii
Ha MIBPFIHe CTOIKe, HTOBb! MOKIIOHUTECS K C8TH Mavic, 6/ 110 KakiM-1IMG0
MPVHHAM OTCKAHVPOBATS WTPVX-KOA, HE YAAETCS.
My venons30eaHyn W-Fi Ha OTKDLITOM MPOCTPEHCTEE 663 SNEKTPOMATHITHSIX MOMEX
PACCTOsHYIE NePepA‘M CUTHAN Ha BbICOTe 50 M (164 (yTa) COCTABNSET NPYBAMANTENEHO
80 M (262 chyTa).
*Hagauem MOXeT GbiT ¥ wacrora Wi-Fi 2,4 Tunm
5T, H706bl YMEHSLLMTH MIOMeXY, yoTaHoBMTe wacToty Wi-Fi 5 [T, Mocre nomioseriis
K Mavic Pro Bbi MOXETe oMerHsiTs iapons Wi-Fi i cGpocvTs nopsioserite Wi-Fi.
(MoppoBHas vHBOPMALY MPUBEEHA B PYKOBOACTBE Nonk3osaresia Mavic Pro)

« B npunoxern DJI GO 4

‘ =
(D) (@) Q“‘;

Banet B ABTOMaTMHECKAS Boaspart fomoit
aBTOMATUYECKOM nocaaka (RTH)
pexvme
o D
. .

(W] ./

DOyHkums ActiveTrack DyHrums TapFly HopmaneHoe cocTosiHve

A © [1719 MONyEHIS! OTIONHATENBHOI VHAOPMALYV OBHAKOMBTECH C PYKOBOLICTBOM B
npunoxern DJI GO 4 wm Ha odmLmansHoM BeG-caiiTe DJI.
*epes BINBTOM BOGTIA YCTAHABAMBAITE NOFXOMSLYIO BHICOTY 7 BO3BPATA AOMO
[Mpy BOSBPATE B UCXOAHYIO TOHKY APOH HEOBXOAMMO HAMPABASTS C MOMOLUBIO
LDKOTCTIKOB.



8. Co6niopaiite npaBunia 6e30NacHOCTU NONIETOBB

i

‘ - -
Beinonnsiite nonetsl Mpun BbinonHsiite Monet posmxeH
Ha OTKPbITbIX CUIbHOM MONET TONbKO B NPOVCXOaNTb Ha
ydacTkax cvrHaneGPS  npepenax NpsiMoii - BbICOTE MeHee
BAOVMOCTU 120 m (400 chyToB)

N
W a
ifi % T HE

CnepyeT n3beratb NOMETOB HAZ UM B HEMOCPEACTBEHHOM 6/M30CTU

OT NPENSATCTBUIA, CKOM/IEHWIA JIKOf1EHA, BbICOKOBONBTHBIX /IHIAA
QNIEKTPONEPE/AUM, AEPEBLEB U BOLOEMOB.

BAMPELLIAETCS BbINOMHSTL MONEThI GIM3KO OT TaKX UCTOUHVKOB
CUNBHOMO SNIEKTPOMATHUTHOMO MOSS, Kak TV S7IEKTPONepeaaqi
Ba30Bble CTaHLW, T. K. OHW MOrYT B/WSITL Ha paboTy BCTPOEHHOO KoMMaca.

BAMPELLIAETCA vicnonb3osars [poH B HeBNaronpusTHbIX MOrofHbIX
YCIIOBUSIX, TAKVX KaK [J0X[b, CHEr, TyMaH 1 Mpu CKOPOCTV BETpa 6osiee
10 m/c v 22 Munu/y.

S \ﬁ/ 3o, sanpeuenHsie

AnA nonetos

. Bonee noppoGHas: uHbopmaLys
He Mpn6mxaiTec K BpaLLaloLMes MpVEeAEHa Ha BEG-CaliTe:
nponesnsiepam 1 S1eKTpoaBnraTesism. http://flysafe.dji.com/no-fly

[na obecneveHia coelt 6e3onacHoCTV 1 6e30nacHoCcTH
OKPY>KaIOLLYIX BaXHO NOHIMMATE OCHOBHbIE MPUHLWMbI NOSIETa.
OBsi3aTeIbHO 03HAKOMBTECH C 3aB/IEHUEM 06 OTKa3e oT
0OTBETCTBEHHOCTY 1 PYKOBOACTBOM 10 TeXHIKe 6e30M1acHOCTY.
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TexHU4Yeckue xapaKTepucTUKu

« NleTaTensHbiit annapar
Macca
Macca (c3aLLyTHbIM BOKCOM)
MakcumansHas CKopocTb Habopa
BLICOTBI
MaKCVMabHas CKOPOCTL CHYKEHMS
MakcumasibHas CKopOCTb

MaKCUMAIbHES! BbICOTA HAZL YPOBHEM
mopst
MakcrmanbHoe Bpems noneta

MakcumasibHoe Bpems noneTa
(B pexwimMe 3aBrCaHms)

Makc. pansHoCTb noneta
[vanasoH pabo4vx Temneparyp
CryTHUKOBbIE CUCTEMbI
MOBNLVOHYDOBaHIAS

Pabovas yactota

MowyocTs nepegaTvia (EIRP)

* Crabunusatop
PaouHih [yanaso yrios spaLLieHus

* CucTema nepenpero o6sopa
[Na30H OBHaPYKEHIS MPENsTCTBIiA
YCroavs! chyHKLYOHAPOBaHYS!

* CucTema HxKHero o6sopa
Makc. CKopoCTb

[vanasoH BbicoT
Pabounit franasoH
YCroBIS (hyHKUMOHVPOBaHS!

*Kamepa
Marpnsa

ObbekTve

[vanaaon 1SO
[IVanason BblRepkKA

7341 (1,62 chykra)
7431 (1,64 dyrra)

5 m/c (16,4 chyTa/c) B COPTUBHOM PEXVIME

3m/c (9.8 dyralc)
65 KM/ (40 MANIA/Y) B CTIOPTUBHOM PEXVIME B
GeaseTpeHHyio Morosy

5000 M (16 404 chyTos)

27 MuHyT (OTCYTCTBIE BETPA MPW NOCTOSHHOM CKOPOCTN 25
K/Y)

24 My Te! (MpY OTCYTCTENN BETPE)

13 KM (nNpu oTCyTCTBIV BETPa)
0..+40 °C (32-104 °F)

GPS/TJIOHACC

FCC: 2,4-2,4835Ty
CE:  2,4-2,4835[Tu
SRRC: 2,4-2,4835 Ty,

241y
FOC: =26 aBm; CE: <20 pbm; SRRC: <20 gbm

OTHOGUTENLHO NoNEpexHOi Oy -90... +30°, OTHOGUTENEHO
MPOAOAHOM OCH: O...+ 90°
(No ropuoHTarM ¥ BEPTVIKaW)

PaCCTOSIHIE [ TOMHOTO vamepervst: 0,7-15 M,
PacCTosH1te, Ha KOTOPOM BOBMOXHO Uamepenvie: 15-30 M
T0BEPXHOCT C BUIMMON TEKCTYPOV, YPOBEHS
ocBelLieHHOCTH >15 Nk

< 36 kY (22,4 Munw/d) npw ebicoTe 2 M (6,6 hyTa) Hap
3emnen

03-13Mm(1 - 43 chyra)

0.3-13M(1 - 43 chyra)

[OBEPXHOCTY C BUTMMOI TEKCTYPON, YPOBEHS
ocBelueHHocTM >15 ik

1/2,3" CMOS, KONVHECTBO S(EKTUBHbIX NKCenei:
12,35 Mn (OBLLee KonMecTso nukcenei: 12,71 M)
Yron 063opa 78,8°, hokycHoe paccTostie 20 M
(orBmBANIeHT hopmaTa 35 MM), avacparma /2.2
VckaskeHie UaoBpakeHis <1,5%; (hokyc oT 0,5 M 0
GeCKOHEUHOCTH

100 - 3200 (Baeo); 100 - 1600 (choTo)

8-1/8000 ¢

MakcymansHbIi pasmep nsobpaxernsi 4000x3000
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PexuMel (hoTOCHEMKI

PexuiMbl BUAEOCHEMK

BUTPSIIT 81Ae0
MoppepxviBaemble (hannosble
cucTems!

®oto

Bupgeo

MopnepxviBaemble KapTbl NamaT

* MynbT AMCTAHUMOHHOTO YNpasneHns
Paboyas vactota
Maxc. paccTosiHe nepefaqi curHana

[anasoH pabouux Temneparyp
AKKyMyNsTOp

MoluHocTs Nepenatimka (avg. EIRP)
PaBoviee HanpsokeHite

Pashep COBMECTIMONO MOBWTISHOTO
ycTpovicTea

* 3apsaHoe ycTpovicTBo
Hanpsoxerie
HomuHansHast MOLLHOCTL

* Akkymynsitop Intelligent Flight Battery
EmkocTs
Hanpsokerve
Tun akikymynsTopa
OHeprvis
Macca Hetto
[IManasoH TeMnepaTypb! 3apsakV
MaKcyMabHas MOLHOCTS 3apaki

EQMHAHGI CHIMOK

CepuitHas chemka: 3/5/7 Kappos
AsTomaTvHeckas akcnokoppekuus (AEB ): 0.7EV ¢ warom
3/5 cTyneHn

AsTocnyck

HDR

C4K: 4096x2160 24 kappos/c

4K: 3840x2160 24/25/30 kappos/c

2.7K: 2720x1530 24/25/30 kappos/c

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/96 Kampos/c
HD:  1280x720 24/25/30/48/50/60/120 Kappos/c
60 M6aitr/c

FATS2 (< 32 [Gaiim) ; exFAT (> 32 ['Gaiir)

JPEG, DNG
MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

microSD™. MakcuvansHsin 0B bem: 64 MGaiT
TpeByemsiit knacc ckopocTi: 10 i UHS-1

2,4-2,4835 Ty

FCC: 7 kM (4,3 Munn); CE: 4 km (2,5 mnm) ; SRRC: 4 kv
(2,5 MANM) PV OTCYTCTBIA MPENSITCTBIA 1 FIOMEX

0...+40 °C (32-104 °F)

2970 MAY

FCC: <26 BM, CF: <20 ABM; SRRC: <20 ABM

950 MA TN 3,7 B

TonuwHa: 6,5-8,5 Mm

Maxc. anvHa: 160 Mv

MoapepxviBaemble TvnbI nopTos USB Lightning, Micro
USB (Type-B), USB Type-C

13,058
50 BT

3830 MAY
1148B
JTUiA-nonMMepHs i 3S
436Br'y

MpviBnva. 240 (0,5 yrte)
+5..+40 °C (41-104 °F)
100 BT

JIOMONHUTENHy#0 IHDOPMALIIO MOXHO HalfT B PYKOBOACTBE Monb3oeaTers

hitp/www.dji.com/mavic
# OTOT CAMBON OGHa“GET, 4TO

CcopiepXKaHve MOXeT BbiTh ameHeHo 6es
IHOMO YBEAOMIEH/,

YC.BZS01021.06

MAVIC sBnsieTcs ToBapHbIM 3HakoM Kommaui DJI.
Copyright © 2017 DJI Bee npasa saupuerb!
Paspabotaro DJI.

Haneuararo 8 Kitae.

81



MAVIC PRO

www.dji.com



